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¥Yybudovéni podnikowého sutomatizoveného systému ¥{zend
/ASE/ si nelze pFedstavit bez vybudovéni kvalitni benky dat.
Jeden z hlavnich poZedavk} kiedenjch ma banku dat je aktugl -
noat ulofenych informaci a jednoduchy zpdaob menipulace 3
Jejin obsahem. Rozumi ae vytvdfen{ novjch datovych =ékladen,
aktualizace exiatujiciﬁh.a pro vlasin{ provoz celého syetéma
velice dileZité aluZby, jako je Pofizovdnd bezpelnosinich
kopil dstovych zdkleden, po¥izovdnd v¥pisl 2ds8tl nebo celiﬁh
datovich zdkladen s moZnost rekonstrukce podkozend nebo zni-
fené datové zékladny. Aktuéinoet informaci detové Zékladny -
Jje Pedena sitl vzddlenych koncovych stenic, ze kterfch je .
moZne p¥ime providét aktuslizsci obeshn datovfich zdklsden,
V dneini dobé jaou tyto zdkledni ctdzky koncepce databanky
a zplsabu préce s informacemi Pedeny formou programového vy-
baveni pofitafe p¥imo v¥rebeem. V NHEG je poetupnéd budovand
podnikového informa®niho ayatéwi ¥i{geni umoZndno prond jmem
programového produktu IMS/360 { Information Management
Systen/360 } firmy IHM. |



TMS/ 360 Information Management Systems 360

Systém IMS/3I6Q Verse 2 je k dispozici ve dvou f&stech

1. Datz Bage System /DB

2. Data Bese ~ Data Commnicztion System /DG
Jdst systému IMS/360 { DB} provddf pouze ddvkové zpracovéns
informaci s pfistupem do datovich =zakladen. Umoznuje po-
uiitim Jazyku DLI aplikstnimue pProgrami, Napsandmu v Jasyoe
FLI, Cobol, Fortran nebo Assembler praci = datoviml =£klad-
nami.-DE'systém splhuje 2ékledni poZadaviky kladené ne prici
a datovou zakladnou, to fnamens, Ze UZivatel mé moFnost
napast vytvatreel! programy pro datové zokliadny, programy rpro
zpracovan] vstupnich informaci o sktualizaci datovien zdkla-
den v ddvkach & prograny na ddvkové provadéni dotazd do
datovyeh zdkladen, Ve Furmé servisnien programd poskytaje
systém uZivatell Iedu zdklednich funkei pro prdei = dstovimi
zfkladnemi. Ne pi. vytvafeni bezpelnostnien kopii, pofizovdni
v¥pish datovych zéklaﬂen, woZnost reorganizace existujicich
datovyech zdkladen a t.p.

C4st oystému IMS/360 ( ) obsehnje &8st DB jako svoji
podmnoZinu e navic obsshuje systém zpracovdni zpriav v redinén
fase g piistupy do datovyen zokladen. Umoiiuje ufivateli
Fidit prici celé pienosouvé sité a vBech pPipojer¥en keneowvich
stanie /terminalds.

FoZadavky IMS/360 na konfiguraci pofitale a_jeho pperadni sysiém

Systém IMS/360 je vybudovén na podebnieh principech jakeo
operalini systém CS=MFT, OS-MYVT, OS-VSl, 05-V52 u potitadd IEM,
Systém mE moduldrnd stavbu & pro definovany Jednotlivych
parametri pouZivd generadni makroinstrukes, Pouitim tZrhtc
wekroinstrukel musi ufivetel vygenerovai viastni systém IMS
dle konfigurace pilenosové sité z poZadaevikd na specifické apli-
kace. Jako vétiina exisiujieich syatéml pro praci = délkovym
PFPenosem dat a detaviei zakigdnami, wé 1 tente systém pomEmé
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velké tArcky ne redlnon pamst., Moinoat definovat ulivateleky
syetém IMS/360 zarufuje, Ze jiroveozni systém cbsehuje jen ty -
&dati, kiterd ufivatel apecifikoval a klerdé bude skutedns
pouffvat. Modulsrnf charaktsr systému pak snedndii umoZfiuje
uZivateli provést jisté modifikece systému, sévislé na speci-
fickfch aplitncinn, popFipadé na poufit{ specifickych zafi-
zenich pPenosové altd,

Systém TMS/360Q lze provozoval nea jisié minimalni konyi-
guraci pofitafe. Velikost rediné pamdti alespof 512 XB.
Foldf{tal muai'bﬁt vybaven pfidavﬁjmi pem&tni s pPimjm pFistu-
"pen v pat¥Fiineé kﬂpacité-fzé?isi na velikosti detov¥ch zékladen
s na poledovenych eplikecich/ , jednotkou pro F{zenf pienc-
sové sit¥ a sit{ vzddlenfch koncovjeh stenic. Systém klade
nékterd dalsi pofsdavky na operadni eystém pofitale, kieré
jepu vkak dzce speci@lnfho charakteru. Po spinéni t#chto zé-
kisdnich poZedavkd lze pfistoupit ke generaci ajstépu s/ 360,

Préce fidieiho progremu IMS/360 s koncovymi stanicemi

Aby byla zajikténa jistsd nesdvisloat aplikeinfho prograpu
na zafizeni ze kterého pFi&la vstupni zprévae, &te ¥dicl _
program IMS/360 vetupni =zprdvy ze visch zafizenf & uklédd je
do vstupnich. front zprév, které jsou organizovaenéd podle
tramsekinich kodd. Odesiléni zprav 2 vistupnich front zprév
pe jednotiivé koncovéd stanice provédl teké F{dfef program INS.

. Tdentifikeei vstupn! zprévy tvold. trensekén{ kod, ktery
je tvofen jedns &% osmi elfesnumerickimi znaky. V definici
syetémn JMS/360 je ke kafdému progrems pro zpracovéni #prév
piitazen. jeden nebe vice trensskinich kodil Jeden tranaakéni
kod nesmf byt priRazen dvEma zprecovatelskim programbim.

U kencovych stanic s vlastnd vyrownavacl pam&ti upérﬁtar
pife zprdvy do této oblasti & po ukondeni zpravy Fidiel pro-
gram IMS sajisti pFenos obsshu vyrovnavac{ pam&ti dec paméti
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pofftale & uvolni tuto zpréva pro daldl epracovéni., U konco-’
vich stenic bez vyrovnévec! pam¥ti i"ﬂ!ﬁ:i progrem TMS &te’
zprévo Znek po mnalo de v:ruwnﬁ?aci ﬁﬁiﬁti, kterd pro tato
zafizeni je pimo’ v hlavnf paméti pﬁﬁf%hhl 'Tppéva nebo nag—
ment sprévy Jje uvnlnin-prﬂ dalé] :praﬁ#f!ni 8% po ukondent
cperece &teni Yobdr¥eni uignélu BOB - Eﬂﬂ of blotk/.
Y dslsim: zpragu?ﬁnim.ge pruvedeua _
o afna unrizaniah Fracugicinh v jiném kudu je prnvedan

preklad do kodu EBCDIC .

b/ pnﬂle typu aafinani jsou na zprdvé provedeny nékterd
edital fhnkne - ellmlnace kontrolnich znakd

. ¢f podle Epeﬂlfikaﬂa v definici systému IS je moZng
prnvéat ns vatupni sprévd edidni funkee v zdvisloati na
transektnin kddu mprﬁry
Zprﬁva skl44njici se % n¥kolika aegmﬂntﬁ %z nich¥ ka¥dj byl
upraven podle bodd 8/ a¥ o/, Ja_aknmpletuvénn 8 ulpfens do
fronty vstupnich zprév & hlavni plénovaé IMS/360 naplénuje
nehrdni splikedniho programn pro tuto zprdvu do oblaesti
pendti pro gpracovéni zprév v redlném dage. Aplikainf pro-
gran pFefte segment Zprévy ve standardnim tveru:

1L 'zleM'

fhez 1ug1ckéhn strénkovéni/ kde IL je bindrmni hodnota délky
celého segnentu /2 byty/ , ZZ je pole o déice 2 byty ufvand
interné pro.IMS , TEXT je segment zpravy ve formd, v niZ

byl proveden vstup, po edidnich funkcieh provedenych na
votupni wprévé a po pifpadndm pekledu de kodu EBCDIC,

Aplikeini program je mata¥fen do cblasti pamiti pro
gpracovéni zpréy v reélném tage, PIedte 2prédwvu ze vetupni
fronty, provede pfialuing zpracovind /dotaz nebo aktuatizeci
datovien zdkladen/ a uloff odpovéd na tutc vatupni =prdaw
do fronty vystupmich eprév. Je moine posilat v¥stupnd zprévy
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ne jednotllvé logické kaneové etenice nebo jeko vstupnt -
sprivy do dsldich Epracpvatelekfeh progremd. Po uvolnéad
zprévy ve viatupni frontd /koneg progremu, kterf ji tam
zaphsal neho ufitim apaﬂialnich.pnramﬂtrﬁ.jamykn DI/ ji'
plevezme IMdici progredr TMS a provede g ni;

. af podle typu koncové stanice piekled =z kﬂdu EBCDIE
do kddu v§atupniho zafizeny

b/ ‘ediéni funkee podle typu vfatupniho =adfivent

8 Z6jist! odesldn{ zprdvy na pfialusinou koncovou stanici.

Zpracovini zpriv v reélném Zuse’

Zbraccvdni wprév v TeAlnén fase je mofno Providdt ve
dvou reZimech:
1. nmormélni fnakunveraa&nif ?prﬂcavﬁni
2. konversatni Tpracovany

Struktura programy pPro normélnd spracovand

Nekonversaitni prngrnm'zpruﬁnvévnnj v gblasti paméti
pro Tprecovani zZprév v redluém Seme Aostévé jedinou vatupni
ZpTdva a po :pracovéni odeaild jednu nebo vice, zZprév pa
jedno nebo vice mfiat urieni, Je antometicky maplénovdn -
dicin programen IMS na zdkledd viskytu a priority vstupni
zprdvy -ve votupni frontd eprdv. ZAkladni smylke aplikatniho
Program: pro Zpracovéni zprév je nésledujicf: '

1. pfetteni prvnl zprivy e votupni fronty

2. gpracovdni aprévy fﬂktualimaca datuvjnh ﬂﬁkled&n
nebo dotag/

3. uloZeni vfatupni :prﬁvr prﬂ pitaluknou 1ng1cknu
koneovbn steniei do v¥stupnf- fruntw ZPrév

4. pielteni dald{ zprévy ke rutupui fronty zprév

- podle atnvuvﬁho #édy po instrukei CALL jmeyka DLI |
bud ukunElt ‘préci. prngrnmu f#rﬁtlt fisenif nﬂhn pﬂkraﬁn?at
bodem 2.



r_;rﬁurpén.{ véach SPrée ﬂanjah tmnkt‘.nidi koad 7prita-
zenych Lomuig prﬁamﬂﬁui g7 vaﬁupni fruutw je naativen atavovy
%ok na pﬁa}.ﬂﬁnnu hm‘.lnutu. Pf'i pi‘:.hzﬂni vica; tmakﬁm‘.ch

koA ,}&dnm mm “depo pﬁﬁtmi .upr&v:.r nut:m testovat
ﬂhlnﬂt'ulﬂiuni trnﬂnakﬁnfhu kndu'vn ?atﬂnni'nhluﬁt1.u:

Tntu nékludni aquka uﬁatri mnnhu ﬁusu nutného pro micti-
vnvini a dnlktzravini pidsiuingho Prﬂﬁrﬂnu PTe Apracovéni -
zprﬁv. Ha ,]mﬂuu ukt:t.vwdn:[ ,w &phtaﬁni program schopen =pra-
covat vﬁtﬁi polet vatupniﬂh zprﬁr Tanto poéet lze shora
limitovat "'n:llbnu pfi- dtfinutém‘. u¥ivetalekého aaratém IS
PIO kaidj tranaakﬁni kﬂd.

Kun?eranﬁn_iprﬁgyaquprn zprtﬂavﬁni 2priy

Inntarﬂnﬂni PrﬂETHMF umu!nnai vindnu 1nfurma¢i mezi
Prograzen a aperdiorenm bes pmegani poltnu vatidpdl mebo vyetupd.
Operdtor je od mahéjend knnreruana 8k do daby utnnﬁuni
neustdle ve siyku e pﬂaluénjm Programem.

o i:hnmtematikﬂ kunvaraa&nihn Prngmmu:

~ % hledipke ufivetele realizuje Petdz zprév vetup ~ vystup -
vatup /nékolikandpotnon odpovéd operdtors/

~ z hledipka programu umeZnuje nlofeni mezivfsledkd konveramce
v dobd, kdy konversaiail prosram :neni ¥ pamEti

Rozd{l kanraraaﬁnihu s.nakﬂnverﬁaﬁnihﬂ prngramu apokivh

v ndsledujicich skuteinostech: '

- konversainl program Y kefddn dseku xonversace probhne _
od poldtku do konce. Predte dsta z oblasti SPA /gcratehrpad
area/, provede vaTUp, zpracnvﬁni, v¥atup & na konei ulﬂﬁi
ZpEt attuﬂ11=¢vunﬁ dnts do oblmati SPA. Oblamst SPA e
uloZens v redlné pamﬁt1 nebo v oblaspti pamdti ulofenéd ns
nafizani @ PHnfn pfistupen. Tato ublaat nembife bjt
sout4st{ Xonversadnfho program, protoZe plestole ﬂparﬁtur
kancové atenice je v pPimém stylm s timtc programem, nent -
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tento program po dobu celd konverasce v oblastil paméti
pro zpracovinl zprdav v redlném Smse, ale je vidy znowvu
po kaldg wvatupni zprévd = koncovd stanice /ze které probfhs
konversace/ nahrina jeho ferstvd kopie = Enihovny programi.
Pouge v pripadd malé /%édné/ extivity ostatnich kencovych
atanic miife tento progrem zﬁatat v nblastl pansti pro Tpra=
covanf zprév. :

~ trensak®ni kéd a heslo jsou uvéddny pouze v prvni nprévé
zehajujicl konversaci.

= po dobu knnvaruana, i kdyZ konversalni prﬂgram prﬁvé
neprumuja, je ¥cneovd stanice pevid prifaszena konversafnimu
Programs, Systém IMS/360 ale umoinuje nperﬁtaruvi prerudit
konversaci, pﬁkraﬁuvat v odesiléni zprév pro. norndlni Tpra~
covani tprdv v Tedlném Zmse & potom Znova pﬂkraﬁnvat ¥
konverseci od mista pPerufent. '

- ukon¥it konversaci ize programem pripadné piikazem operﬁ—
tora, Jlﬂﬂk ziistane sPa trvale reservovéne a kuncnvé stanice
mé omezany Proves Pro ostﬂtnl utivatele.

Ty ;pruauv&ni. pTo kter? Je uréen pisludny prngram‘jé
apecifikovdn! v definici aystémn IMS/360. PouZitim téchis
dvou zpdschd préce 6 datovou Zé&kladnou v redlném Caae pro-
stiednictvim zprdv koncovych Etaniu,1ze_vyfaﬁit'mékladﬁi

pnﬁaﬂavky ia aygtém ahéfﬁ a plencsy dat.

Generﬂ?&ni uilyutalakéhu agatému IHSHBEO

Generovani aystému TMS/I60 me skiddd 2 ndkolike &datf,
% n:nhﬁ neadﬁle!;tijﬁi je specifikace Ja&nutllvjcn voleb a
parametrd popisujicich po¥edovenéd eplikace a pnp1aug£cich
pPancsovou sit & charaktariatlknu Jednntllvjﬂh kanedvich
stanic. V této Zdati je tieba specifikovat typ generace
systému IMS, cherskteristiky operaniho syetému pofitale.
8 zdkladni poisdovend charskiteristilky systému IMS, Mezi
dflle2ité payametry patf{ definice maximélniho poltu vstupnich
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a vjatupnish poBadevkd v pienosové siti & specifilisce po¥tn
oblasti pro: spmewéni EPTEY V- nﬂn&m ii-nn. Déle psik spae:p- '
fikace 314, Xtenrs: hudnu puﬂ?ﬂﬁumﬁny fidinim.prugrnmem B

/pro kterd budoy ﬂi&uovﬂna_r prngran;rf @eu:;ﬁh.ui se ublauti
SPA, val:r.kaa‘l‘-i B um:!at-ﬁni wtu;niu.n a tiatupni:h frant zprdv.
¥ HMdisfm pmgﬁm W&Eﬂ nuai bt ddde deklﬁrovén;r viechny -
datove zﬁkladny 4o’ ktnr‘feh I::ude pHistup v dobd z]:mnmrﬂ.ni
ZPTEAY v reflnén Easn_ Pro. n.pl:.kal‘.‘,ni programy je t¥eba apeci-
fikovat c;mrakter progrem: /konversaSni nebo nekonverssini/,
prifazens trensakini kbdy-@ pro.konversetni progran velikost
oblasti SPA ¥ b:,r‘tach Pmﬁm& velkou Zdst zeujimé podrobnd
deﬂnica plenosovs. ALL8. Je mutmé apecifikcvat adresy Jedtio-
-tllv'fﬂh Yinek, uvéxt chamtamuku #idicich jednotek,

popaat jednotlivd kmmwﬁ stanice 8 jednotlivymi funkinimi
Sdatmi a pﬁMit f;yzmk#m kuncnvjm atanicim logickd jména,

v prmim h‘nim je prn*re&ena fmwﬁlni & lngmkﬁ Xontrola
‘hodnot ;aunutlivjch parummtrﬁ. v#atupnm je pak konplein{

" Jjobovy. stirean” piipraveny Pro vlastni genersci Hdin:f.hn
pmmm bro npmuﬂmi zprév v redlndm E&a&,
vytvorenim: wiaeh *diecich a knutrﬁlr_;icn blokl pro kongevé
stanice a jim pFi¥azend] jinéna logickfch koncovich stanic.

Moduldrnd stavbe systémn ING/350 umokiuje uZivateli
pfidat do tohoto syetému nEkters vliastni moduly, Mezi zékladni
meduly, pro které je papsﬁnn pisto vln!.ani 8 epilgob apojeni
a fafeim pmmn, patii- ty, které. prwéd!ai eda®ni funkce
ne vstupnich sprévéch v ehvislonti ns, transak¥nim kodu,
na vietupnich zprévéch v sdvizlosti ne “typu koncovd atenice
urdend PTo pi jem spr!na'y & na mé?éch urﬁeni{:h pro phenos .

) gedné koncové stenioce na jinou kmmwm atam.cl bez.
zpmwﬁni fmauuge ali*@hiﬂ&" '

Gcnmuumém _ |
 Jedna % d0leXitjch podmiriek kvalitnf datové sékladny
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Je mabezpefeni ulofenyeh informacf proti neoprédvnénémn
puﬁiivéni poplipedd zneuZiti. Také v systdoma DMS/360 je

této otdzce vénovéana ndleZithd pozornost. UZivatel mé mo¥nost
jednak wvyuZivat zplsobl ochreny zmahrmut¥ch v systéma a Jednak
pouZivel vleeini zpdscby ochrany. Ze systéuového zabezpelend
Je to hesle, kteréd je moZno na ph. specifikovat jake nutnou
aputast dotazové zpravy. Danym heslem Je moine chrédnit lo-
gickou kencovou staniei, datovou zékladpu, pFikazy koncovs
stanice, transekdn{ kod, pouZity program nebo fyzickon konco-
vou stenici., Ddle je moZno vézst mezi sebou jméno logické
koncové stanice » transakdni kody nebo Fldiel prfkazy systémw
T¥S, Mezi vlestnf zplooby ochrany lze napitkled zafadit
kontrolu nékteré poloZky vetupni zprévy ufivaielskim programem.

Vv systégu IMS/360 je slufebnd program, pomoci kterého
Jje meinc vytvalfel ochranné zejidténi véech informaci ulofenyeh
v datovfich zaAkladnédch a v prabdhu provozu IMS toto ochranné
zaJistén] wdrfovat popiipad® zdokonslovat.

Rizeni préce IMS/360

Tek Jako je préce cperaéniho systému sledovdna a Fizenm
operatorem konzgly, Je préce IMS/360 sledovdéna a #zens %
Fidici koncové stanice IMS/160, Operdtor #{dict koncové gsta-
nice pracuoje v uzkdm kontaktu s operdtorem konzoly operséniho

aystémn a s operdlory Jednetliv¥en koncovych stanic pifeno=
sove sfte.

Mezi zdkladni funkece PF{dicl koncové stenice pat#i:
1.l. v soudinnosti s operdtorem konzoly opersinihe systémn
provezt nastertovdni systému IMS/360.
A/ studeny start - provede se formdtovani veiupnich
2 vystupnich front 2prdv, to znamend, e viechny
fronty zprév jsou prézdné.
b/ teply start - provede se vlasatnd restart systému
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.Epli

IHEHSED od nikterﬁha pfﬂﬂchézeainihu.knntrﬂlniha
bodu & nhuﬂhem.vatupnich a ?fstupnich,frunt sprﬁ?

- & doby - vytvufani tahote koentrolniho hnﬂu,
Gtevigdnd Jznvirénif‘p!anﬂnuvﬂun inak,. pnu!i?anjdh

. datavich sﬁkluﬂmn, trﬁmaaknnich knﬂﬁ -aplikafnich

-2y

 2.3.

programi, lug1¢kjth -y fyzinmfcn.knnunvfan atanic.
Pozndmin : Pu zahé.]eni préea IMS/360 jeou vlechny Xompo-
nenty aystému kromd ptannaﬁvrch lingk v- naatartmvﬁném

‘ata. - ik

Oteyirdnd !an#irﬁnif llnek a Pfiﬁluﬁnych luglckﬁaﬂ fiebo
Pyzickfeh koncorieh sténie.
Oteviréni /savirdnl/ specifickych ti{d mprucuvﬁv&nﬁuh

. programt & trensekéndch kodd,

2.4.

3. 1.

3 2.
4s1s
e La

5ede

51-1-.

L.

Startovérn! /sastavovéni/ prace oblasti pamﬁtl pru

zZpracovani zprdv ¥ redlndn Sszae. -
Zactavuje pifjimént a uklAddni vetaupnich zprév do fromty
z pMsludné kesnoiksén{ linky, specifikévaného trans-
kintho kddn nelx zprév odesilenfeh ze spﬁaifﬂ:mﬂﬁé
logickd koncové etanice.

Zagtevuje piijiméni & oklAdand vntupninh 2prav do frﬂnty
pro p¥isluBné iiday.

Ump¥nuje operdatorovi Fdaea, kuncﬂ?é atanlce prnvéﬁﬁt
smini hesel. : S
Umninuaa mménlt vazhu mezi spanlfiknvanuu 1nglctnu

& fyslnkuu kﬂnnﬂvnu stanici.

UmeEnu je provdddt zmdna priorit zpriv, tfid nebo limi=-
tujiciho poftu zprév denéhe transekdntho kodu, wpraco-
vhvanyech na jeﬁnn'&ktivﬂvﬁni'ﬁpliknﬁnihq PTGZIAmL
Zrufeny hesia fywické nebo logické Xoneové stanice,
transakénihu knﬂu, datovéd zédkladpy nebo programu.
Zuhwuznmani g16vn viech kompenent aratému :

front epriv, trangek¥nich kodd, progremd, datovyych za~
klﬂden,ulinek, linek:ﬂfrzinkﬂch rebo lagick$eh kancovich
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11.1.
'1211-

lall'

atanic, PFiFszeni logickych jmen k fyzickym koncovim

svanicim, stav jednotlivfch konverseci a velikosti a

vyuZitl jednoiliv¥eh specifikevenfch pracovnich oblaatl

FMdafeiho program THS/360.

Vyvoléni systémové fumkee IS, kierd provede zdpis v

kontroleim bodd a kopii vlech ddllefitfeh informact

pot¥etnfch pro restart systému. Informace jaon

zepefny ne logovou pasku syatéma IMS/360,

Otnova detovich zdklsden po Doékozenl neto zmident.

Restart eystému TMS/360 & obnovou pivodnich fremt zprév.

vnitint trasovénd Fidicibho progroms IMS/360 potfetnd

pro leddni nékterfeh specidlnich ¢4st{ eyetému. Informace

.‘_iaﬁ-u wepisovény ns logovou magnetickou phsion syétidmn

THS/360, - '

Usavieni{ Fi{diciho progremu TMS/360

u/ ae 7prEcovénin vhech vetupnich front EPTéV a pde~
slénim vSech spriv = vyatupmich front.

b/ nouzové ukenfeni préce IHaicrho programu INS/3I60
piipadn® s xopi{ front Zpriw.

praﬂ sgatému TS/ 360 ETO Ei‘:.ﬂu;eni naatmﬂardnihn mﬁzeni -
élnng:.ané kmr:uvé ﬂtﬂn:l.ue 06

Syetém TMS/360 pqﬂpnmae celou #Fade koncovich stanic.

Jaou te jednak atandardnf zsfizeni firmy 1BM & 2 oatatnich
zef{zeni lee pFipoiit bex dprav systému:

u/ Tﬂﬂﬁm Unimm Teletype '
b/ 33735 ASR -Auatomatic Send Eenpma 8 umst.np}m

Ppiencbovin ku-:em.

Protofe v- m jsou dlmhulata mkuﬁatmatl a dilnomnn:,'ru

ahérem a phehcaem dat “off-lioe™ n " wypoletniho eystéma -
IEO-360,  ymikl oprévnény pofadavek na edokonalen{ tohoto
pienceového eystému pro poiites IBM-370. Prwni pofsdavky
na pripojeni dd&lnmopiad T100 byly viak jen pre pbér a plencs
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"ap~line®, nikoliv pod Hmin aysténi TMS/360 a twdl¥ bew
moZposti qpnluprina thonte ! tntitani & datovimi. mﬁklnﬂnnmi
VyPeBent’ rplaoby. pFipojent & provédant ‘saln v systéms INS
viBk unninilx Pffstuﬁ do-ﬂatﬂt?ch mﬁklaﬁan.ﬂalnﬁﬂdnlkﬂvﬁhn
informa¥niho aystémn. i <. tienty zafdzeny. iiﬂici PLOZIam
IMS/360 timtec na sebe’'pfebird uyatﬁu'fiﬁani l kﬂntrnly

_ 1ﬂa¢h ltlrtwntap 11nek prﬁ m&iinani Tlﬂﬂ. . -

. Dﬁlnﬂﬂlﬂn& kunﬂﬂvé #tinlca Tlﬂﬂ do zafizeni, ktarﬂ
précuje na aturﬁ-atnp 11nkﬂ¢h.v pitiatnpén.kﬂduJﬂcITTE.
Stroj je vybaven vestavdnya vysfledem détmé pisky, vestavi-
'nju &Eruvuﬁan.ﬁﬁrnﬁ pésky & zatizenim pro dvnjhnruvn& otisk.
Knntrulni uafilani na kifddel- stavu papiru v tiskdimé a
-ltlvpaﬁﬁrné phpky v dirovedi zabrefinjd strdtd piijlescéd
sprévy pFi vySerpént pepiru, resp. dirné phsky. Pro DFi-
pojeni ddinopien jako koneové stenice politafe jsou pit{-
- atroje vybevend ddlicovim epinsfem & blokem pro napdjeni
planosowéd linky. Ddlnopisy Tlﬂﬂ v BHEG pracuji s rynhlnuti'
75 Eﬁ 600 ﬂnfmln :

Pro pudpﬂwu koncovich atanié T1D0 bylo nutno vytvolit
DD modul /Device Dependent modal/, iterf je soufdsti Prai-
ciho programu IMS/350, Tento modul zajigti Eteni 2prév .
» dainopisy, provede analyzu plencsy & v pFipad¥ \uspdsného
prenosu predd zprdvu daldim Zéstem Fidiciho programa IMS
X pfekladi votupnd zprdvy do kodu EBCDIC o wlodZenf do frnnty
vatupnich Zpréy pro apllkaﬁni pPrograay. Y v¥stupnl gprévy
po Pfﬂklaﬂu do kddu CCITT? zajiati modul odeelinf =prévy na
koncovou stanici & provede analyzu pfannﬂu- Jestlife v dpbé
‘odesilén! vfatupnl zpravy dojde ke st¥eta feantention/,
£préva pend uvoloéna z vistupni fronty a DD wodul zajistl
opEtomnd . odealdni na koncovou atanici. Vipedek proudu na

. atren# koncove gtanice nebo pPeradeni linky v dobE odesi-

lan{ v§atupm? zprivy je Peben stejné jako stPet, t.zn. po
uvedensy linky do normélntho stavg Jje pi=ludns vistupns
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zprivn o&unldna znuvu

Do préce ﬂ&lnupluné koncové atsnice bwly zavedeny t¥i
ﬁrovni:
EﬂE Fend of hluukf kﬂnac hlaku faegmantuf, kterd ja
'wm Styfnésctnfe odeslénim povelového maku pro névrat
v¥pisového voziku /CR/ uukutuﬁnﬁnjm.pad_pismnnuvuu ZMBBOV.
2. EOM /end of message/ konec zprdvy, kterf je tvoren
sekvanci enaku *plus” /+/ a povelem EOB. =~
3. EOT Jend of trlnﬂﬂlﬂﬂlﬂﬂf konec pfencsu, ktery je
tvaPen ¥tyFndsobnim ndeslﬁnim specielniho Akt “zvonek” -
/pod &islicovou zadnou/.

Signél BOB kon®{ opermci &teni @ riseni;dbatﬁﬁﬁ D
modul. Po kaZdé skonlené operaci tern{ je proveden test
na signdl BOM. Jekwile je vetupni zpréva zkompletovéna, je
uzaviena a uvolndna pro del¥f spracovénf, Déle byl do Mai-
ctho programi TMS/360 dodén povel kuﬂnuvé stanice, kterjim
mi opardtor mninust ugeviit ?fatupni frontu & potom koncovd
stanice pracuje jen pro vstup. X uvolndni vistupni frenty
byl pou¥it signdl EOT, po néef mAZe f{dici progroam IMS/360
poslat ne pF{sludnou koncovou stanicd obssh wystupnl fronty.

Dalsi dpravy pfﬂfedéné-prn provozovani ddlnepist T100
byly ve specifikaci nékferjch parametrd piatupovd metody
BTAM /Basic Teleuumunicatinﬁ Access Method/ a zmény v ple-
¥lédacich tabulkdch = kédu CCITT2 do EBCDIC & naocpek. Byly
specifikovény ndkteré zneky jeko specadlni. Na p¥. znak
"plus"/+/ v sekvenci s ECB tvof{ EOM, =nek™spostrof® /7
jeko *backspace charscter™. Operdtor mé moZnost pouZitim
tohoto zneku opravit chﬁbﬂf pfedchézejici znak. Sekvence
TTEQBR /21 qtaznik pled aignilemEOB/ je povel pro zrudeni
prévé ukondeného segmentn zpravy. Mesi daldi funkce DD mo- -
duln patPf nepiiklsd vypuditéng ﬁrﬁ;dpjah:sagmgntn ZpTrav,
oBetFeny situace "timeout” eutomatické vypnutl délnopisu po
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uplynutd Eunvéhu mtermlu s t. d. . 3

Pa téuhit ﬁprﬂ?ﬁch Iusflﬁﬂ-prn prﬂvnnnrﬁni dﬁlnﬂplanj:h
knnunvfﬁh Etﬂnlﬂ hyl ruilm;yrﬂﬂﬂ upru#hn Ao tﬂnaﬁné Pudahy.
28 splnini jiutjdh pndninak Je. mn%ﬁg Eist na tﬁﬂhtn zarizenich
i p&tiutnpnu ﬁﬁrﬂuu.pﬂaku,wytvnfenun na alnéu mnﬁisﬂni nebo
na. ﬂélnnplﬁné knncuré'ﬂtanici v dob¥, kdy nenl nent tate linka
pod kﬁntruluu riﬂlﬁfha prng:umu IHEKBGD. Mexi hlawni podminky,
které Jﬂ ‘nrtng ﬁadriet #edle atanﬂarﬂnihﬂ Tormétu zpravy pro
IS, patfi tek evEné "iﬂla' znaxw n& prkianuti ¢agového inter-
valu puJEnE-a nnaturta?énim ‘aové operace &tend na této kon~
eqvé mtanici. Ka zadhtin -aegmentu sl byt vioZen jeden mnak
nav;n.,ktg;f:Ja_autqmqtmaky sliminovén pi{stupovou metodou
BTAM, Eliminujs se proto, %e phi zepput{ pfistroje je do linky
odeaidn nepvlivnitelny. nlanﬁl Po ukonéantf sprdvy signflem
BoM Je notne vloZit *idie™ ‘znaky Pro preklenati Zasového
intervalu fvitﬁi ne¥ pn'EUH con 0,5 sec/ mezi spracovénim
uknt_ﬂfené SPrivy, wlokenim zprévy do vetupni fromty, uvolnénim
pro wprecovéni o nestertovénim nové opersce Stent ns dané
kﬂncuvﬁ stanlul. '

KaZdd vetupnd mpr&va pdeslans z délnupiané l::mcwé ota~
nice, mife bjt tvorens jednim nebo vice segmenty. Maximslnt
velﬂmat segmentu aprﬁvy je rc:-vnn velikosti vyrowmnfévac! pa-
IEE‘t-l defmwané v generaci pyatémn IISIISEU Omezenf poftn
aegnantﬁ Tatupni mprﬁw Je déno ‘relﬂuati vatupnd fronly -
zpray, takté? definovancu v prilbéhu: generace systému THS/360,

ZAVET

Stangvenf roxsah p‘riapﬁ'vlm 1im:|.‘tnva1 mnincat:. hlubEihe
pohledu nA ﬂtﬁm apojené e ganerac:[ systému TMS a vyuZivéni
tohoto systém pro Fizent sbéru, plfencau & zZpracovani dat
v redlnén Base g vyuFitim dstov¥ch zdklsden. Cilem hylo
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nammefit Tunkdni vlastnoati tohota systémi a mo¥nosti modi=
fikace nékterfeh Sdstl tak, aby. nrhwnvul pro pﬂpu.]eni koneo-
v¥ch atanir. wﬁbﬁ:jeh v tozensio,

L:.ter&tum

1. :Lnfumtian Uehngement Sya‘cw:}&t}, ‘Feramn 2
Systam ngraming Refem-:a Marual -

2, Information Mensgement Eratamfliﬁﬁ ’i’urs:tm 2
, Gpamtur s Heferencaa Ianual '

3. Infnmt:r.an lunagamant Syatamfaﬁﬂ Versicn 2
Samtun ihnnnl : :
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