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Nisledujici dwvahy jsou shrnuiim a zobeonénim zkudconesti autara bLo-
nute pflspévke s tvorhou velmy rozedhlého programu provddeiicikho artua-
Liioci databanky. Zdkladnim estupnim sekvenénim souborem byl zouber
jedrrtlivych po2adavkt na emé&ny databanky, pfitemi existoval vatii pudet
Tdunych wyvpl téchio zmén Jrranssked/. PEi realizagi cohoto prooramu byl
u il pokus vyulivat jak Jackscacvy metedy strukrurovandho prooramovin !
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Viznamny rozd{l mezi zpracovdnim sekvenénibo souboru a Zpracovanim
setu spofivd viak v tom, £e zatfmeco pro sekvenénf scoubor je prynf instruk
ce ¥tenf provdd&na na zafdtku programu bezprostfedné po instrukel otev-
¥enf souboru, pro set jednak odpovidajlci instrukce otevieni neexistuje
}napujeni databanky na opera®ni systém nebo ctvirdni oblastf m& Jiny
charakter, ktery nenf p¥imo spojen s konkrétnim setem/, jednak Zteni
prvni véty setu je odlikné od &tenf dalifch vét setu., K prvni vE&t€ setn
ge totl? dostdvdme jinou pEf{stupovou cestou nef k daliim vetdm setu,
napf. &tenfm vlastnika Jowner/ setu v CALC modu, nebo pifistupem 2z jiného
setu, Toto postupné vyhleddvénf vét v databance by¥vd téZ nazyvdno navi-
gact /3/.'Z toho vyplyvd, Ze datovd struktura setu /v nejjednoduséim a
nejastéjiim p¥ipadd jako iterace vt setu/ se v programové struktufe
IZthednf teprve a% po vyhleddnf prvn{ zpracovdvané vty setu. Programovd
struktura zde musf vidy byt té} odrazem volby piistupové cesty k vétdm.

3. JSP a modularizace

- e i e e -  ——— — —

Divody pro rozdéleni programu do moduld mohou byt dvoji:
a/ zvvieni spolehlivostl programu, tj. sledujeme takové cile jako jsou

systematické zjednoduiovdni programu, jehe zpfehlednéni a tim i zlep—
Zenf icho €itelnostl; usnadnéni jeho prov  eni a otestovdni; zvysend
jeho piencsitelnosti na jiné opera®ni sy- vy zvy¥Senl Jjeho adaptibil-
niho potenciidlu; odd&leni opakovatelné pnuEitelnfch.rElativné nezdyis-
l¥ch abecnéj%iﬁh funke! fbudovéni knihovny spolefnych programovych
prvki/; oddelenf &4stl zdvislych na operadénich systémech; zkricenl
nutnych Sasd pro kompilace; zlepSeni pfedpckladl pro efektivn{ organi-
zaci tymové prdce;

b/ zprovozn&ni programu s pifli& velkymi paméfovymi ndroky,ti. cheeme

optimalizovat vyuZitl piidélend pamdfové kapacity pomoci techniiky pfe-
kryvdn{ segmentf.

Pod pojmem modul rezumime takowvou snuvislouiﬁﬁﬂ:pragramnvé struktu-
5 pfifazenymi operacemi, Xterd je samostatn® kompilovatelnid a kterd Jje
z hiearchického hlediska relativnd samostatnou elementdrnf pProgramovou
operaci /tj. nemusi nutné souhlasit 5 ndkteron ¥idici struktuarou/;
z programoveéhs hlediska je relativn® uzaviend jednotka - md pofdtek
2 konec; miZe vlastnit lokdlni data; styk 5 gleobdlnimi daty se déje
pouze prestrednictvim pfesné definovaného interfacu /nejldpe prostied-
nictvim parametrd/, tj. modul md charakter programu, podprogramu nebo
korutiny, jehoZ struktura a logika je ur#ena vstopnimi a vystupnimi
sekvenénimi daty s poZadovanou funk®nosti; mi¥e wvytvdfet provozuschop-
ny cilovy modul, ktery miie byt budte zamostatné p¥ime provddén nebo
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voldn v ur®itém kontextu z jiného modulu;

@ z logického hlediska je to takové seskupeni programovych instruked,
které pnavzdiem spolu logicky souvlsl tim, Ze Fedf /falespon do jisteé
hloubky/ ur&éitou programovou funkei.

JSP se orimdrné zabyvd zpisohem tvorby programové struktury, pravid-
la pro kddovdni jednotlivych struktvur a technika programové inverze 50w
pro tuto metodu jen nééim dopliuniicim. V¥sledkem ndvrhu programu pomos!(
metodiky JSP wdfe byt velmi rozsdhld programovd struktura s pEifazenymi
cperacemi. Z divodu preblednosti mohou byt nékterd komponenty dile rozpra-
coviny tvl&sf na samostatnych listeeh. PPitom vEak sledovanym cilem je
piehlednost grafickéhe zndzornéni struktury programu, hikeliv ndwrh rozdé-
leni programu d¢ modull. Tim Se vﬁbeclgﬁg_nezabfué, nebof hlavnim zdmée-
rem téte metadiky je zachytit programovou logiku neboli vlastné dynamické
:;Lvéni program statlckon Tormou. Rodovani a baké modularizace .spadaji
‘a3 do féze realizace iogiky programo Suréenég jeho strukturou a pfifazeny-

mi operacemi/ v pilsluSndm programovém jazyce. Providdni modularizace mi-

ze 4% spadat i do fadze coptimalizaze programua, pokud totif nékteré opa-
-#uijfel se 8d4sti programové struktury budou zakddovény jen jednou a na
n¥isluinych mistech bude tento spoledény kad pouze voldn.

Elementirni operaci je v J§P takavd operace, kterd na dan€ érovnl
abstrakee 112 pemd podrazencu struktarwe. 2 tohovo ponledu je wvolidni mo-
dulu eiementdrri operaci, jejimé sjmgkick?n shsahem je "proved urfitcu
furkzi®, Modul pak pfedstavuie realizaci téte elementdrni operace. Mo-
<ul pracuje s daty, 3irii jscu jednak jehc parametry, jedrak data, kte-
rad tento modul Cte a vytvaAf{. Nic nebranf tomu, aby programovd struktura.
moduloy byla vyjddfena strukturnim diagramem dle metadiky'JSP. V progra-
move struktufe modulu, kterd je podprogramem /nikeliv tedy hlawvnim Figi-
sim modulem programu ebo kerutincu,/, s& promitnou ovdem jen ta data,
tard J)scu zpracovdvdna na jedno jeho vyvoldni, V programové struktufe
roduaw, kterd je korutinou, se promitne me2iscubor jake iterace vét, &
¢ kez ohledu na ten pfipad, Ze korurina je invertovdna viiéi tomuio me-
7ieoubeTu & Ze na jedno vyvoldni zpracovivd vidy jednu vétu meziscubor.a.

PIL provadény modularizace mus{ byt dodriena zdsada, 3= jestliie mo-
cul cbhsahude zaddtek nékterd S£4cti

3

pProgramové struxtury, musi cosahowvat
ez kpd pro provedeni celé tdte struktury, TO rnarend, e jestliZe

zarcicvy text modulu obsahuje dvodni IF selekce nesc iterace, mus: chaz-
rovat : Jell koncové ndwditi; jinak by byla narulons antegrita moeduliua,
nebof by byl poZadavdn skok mime tento modul. Podsbng Savertovand Keruto-
n2 omasl chsansvat vischna i ndviesed, jestlize nemd dojit ke kemplikova-

nra koostrukelm, kterd nejson v soulady se zidrlagnims $dnéry strukturowva-
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ného programovidni.

Problém venikd pFi quitu, kteff miZe sméfovat %k nadfazend kamponen-
td mimo rezsah moduluy. Tento pfipad 3je nutné Ffedit tim, Ze k parametrim
modylyu je pfiddn quit-indikdtor, Xtery na vystupn ¢ modulu umoinuje roz-
1i%ie, =zda md &1 EE;; byt pfisluBn{ quit proveden, viastni test jndikd-
tory a tedy i guit je proveden v nadfazeném modulu berprostfedné ra vy-
voldnim modulu ni¥%{ drovné. Tentg zplsob kddovin{ quitu nevede x neii-
renym skokovim pEikacim. Quit-indikdtor mé Zistd mistnf poulit(: je pl-
nént jednak na kontl pesit, jednak na konci admit Z4sti volaného modulu
4 testovdn poule bezprostiedné za vyvoldnim modulu.

Meni{ odchylkou od standardnfho zpisobu Kodovdnrfl ie plipad, kdy
invertovand korutina je poulivina opakované pro sekvendnI zpracovdnf dat
/napf. setu/ tak, 3e poc skonfeni zpracovani jﬂdnéch téchta sekvendnich
dat budou od 2afstku zpracovivinra jind sekventn{ data. V tomto piipad®
mysi byt pfi dosaten{ konce dat programem obphpvena stavovd proménnd Q5
na pofdtedni hadnotu 1.

— - — —— — ——— — — -

4. Databankové prostiedi z pohledy modularizace a kédovdn{ programu

Ze znakh databanknvduﬁrostfedi, které je pfedpoklidddne v daliich
dvahdch, jsou vfznaéné adsledusici: ’

Instrukce pro prdci s databankou jaau péekldddny /af 31¥ piimo nebo
processorem/ jako CALL urfitého firemnfho modulu = parametrry, ktesymi
Jseu funkéni kéd, jméno vEty databanky, jméno setu databanky, jméno aplas-
ti databanky aped.

.Exjstaje instrukce prvotniho piipojenf se k firemnimy programovému
vybaveni pro abeluhu databanky, (sp&%nd prqv1aEnI Léto instrukece je ner-
bytnym piedpokladem pro o, aby mohly byt JspéZné provedeny dal3f ingiruk-
Ce pro prdcl 2 databankou.

Jednotlivé instrukece pro préci & databankou pieddvaif po jeiich
provedendi informare v komunikatnf ﬂhlﬁsti, jej1%¥ adresa 4e jednim 2z pa-
vimetrl pleddvanfch pfi prvotni{m pFipojenf se k prcqramovémﬁ vybaveny
pro cbsluhu databanky. Tatc kKomunika®ni onplast obsahuje mimo jind infocma-
ci o chybovich a vyjfme&nych stavech, databdzovy klf& vyhledang neba ulo-
Zené v&ty a jménc pFeltené vity. PEi chyb& nenf tedy Fizent automaticky
pPiedéno na n&jakpu rutinw pro jejf zpracovdnf, n¥brZ je¢ nutné po kaide
inStrukci pro prdcl s datadankou testowat Jejd ﬁspéiﬁgzl, popf. pfipust-
né vy [medng Stavy fobvykle len konec setu nebo cblasel, véta nenalezena.
duplicitni kli&/. v pffpadd nep¥ijatelnych chybovych stavd je tieba 2adla-
nit do programu v¥pis zprdvy © tétc chyb¥ a ukon®it zpracovant.




Bezprostiednd po plipojeni se Kk programavému vybaveni pro sbslubu
databanky jsou téf cofeddny adresy jednotlivich wét databanky, na kterych
Jsod tyte wéty Rk dispozici po jejich pfefteni neko na kteryeh je nutno
vetvoiit véru urfentu k Tdplsu. KaZdému typu véty je tedy pFifazena je-
2end adresa pamécl, Kterou nelie zménit az do adpojen! se od programové-~
ne wybaveni pro obelehy databanky.

Prao udspeindé provedenl néktexveh instruked pracujfcich s databankeou

je NIt ne splpéni nékrerych pfedpailadﬁ. Tim je jednak sprdvné napinéni
pekterveh poll v programs Snapf, klite vety Stenéd v CALC modu/, -Sednak
taiigtént SpPLavnUstl mastavenl prlsludnéd aktudlni véty jocurrency/. Obrd-
cens provedenl dutdcanrovych ipstruked md vliv na rastaveni pidsluénysh
aktud[nich V&t v ramcl Tvpe vet, setd, oblasti a programu.

———

Z této dACLLl{L cnarakteristiky databankowdhe aroetfedy lze aavrhbhcout
nékterd doporufeni ifkaiici se rozilensni programy do modulia, predévdn?
paramertr, specifikace modul interfary a kodovdnl ofetrfens vyjimge&nyvoh

a ghypovyoh stawi.

“.Instrukee prvotniho piipejeni w firemnime programovému vybaveni nIo
cbslufu databanky je uvedena v plavnim ‘cop’ modulo grogrami. ¥V oLomto
Toduly jsor téi vymezeny onlasel pre jedaec!iwd Lyoy wéi spbschuemerty,
aomunisdini oblast a tabulky roastapt obsahu igich jmdna wa:, serd a
chlasti & funkeni kody.

Tytc oblasti a tabulky kenstant jsou v pregrame. vymszeny Sor dn

Ly jE'u.':-_“.i .

Forud 2odflzend moduly askrerd ¢ niss poliesusl pro svou Sinrost, Ssou

Tim piecdvdny iako parametrv, Meiod prdfireny sodul wbdrzi Gane paramouLr
tEn oklasti pro by typy vEL, 5 xterymy pracest bSudtc on sim nebe ek roo
¢ hiearchicky jemy podfizeny modul. Podchné abirz- pouze Ty Labulky

konstan:, které potlfebije. XKomunikadni oblase c¢ pieddvdna kaidsmu moduly,

+2ery pracuje s datakankou. Strurtury te€chzo pfeddvanych parame=rf scu

Predramu cefinovdry zplschbem odpovidaiicin povsivandau Doy anovacimu
Jazyku

)

v LINKAZE SECTION v Cobely, v DSECT v Assembleru/. Porxud firemni

vrogramove vybaveni nezaiiffoje mofnost takovénote pieddvini parametrd

~¥neruie vidy celé subschema, tabulky konztant ganeruje éo WORKING

"ETUORAGE SECTION,, ize wypracovag viastoi program, kiery provede pies

~hihpizasi potiobhau uprava zdrojového textcy modalu.
PT kpidé instrukci pracujiec! s databankou IS nejprve otestovdny
=hALD eXoSTU)LS pElpusiné vydimedne stavy & pord gp wvynlan modul, kte-

e FREVL. Tento nodvl saustfeduje tedy véechny patlebnd standardni testy

oallice Zjisel J1nt szav nei vspésne

provedeni instrukce, vypi$as zprd-



vu obsahuiici kéd chyby, typ véty, o2blast a szet vztahajici =so
chyhe a odpojf se ot programcevdha wybaven! pro chslohu databansy =

LR

-

automatickon obnovou frollback, darabanky k poslednimu kontrolnis. oDo-

du /checkpoint/. Niie

na abr.

l je uveden pfiklad programové sSkrurta:rw

vyjddfend strukiurnim diagramem s pEirFazenym: operacemi a je3jfho z2sadio-

véni obsahujilcfho Léi ofervifeni ofekdvanych vyjimeZnyoh stavi v selelkoi

a iteraci.

Programovad struktura:

A
izt | e
.E:L,x’fjgffr\\\
L ° ;
[Ej LS; 150 ¢ )
[
until| €3
: *,

L=SEC.
MOVE R ‘PO KLIC OF Ri.
FRPOH R1 RECORD.
B-gLC.
IF NOT DM$-RECD-KED
GO TO B-OR!.
@  VETA Rl NENALEZENA

*

G0 TO B-END.
E-0OR1.

SEeznam operaci:

1. naplf k11& wéty RI

2, &ti wvétu Rl dle klide

3. testul mofnou chybu pri

s datakankou

4. Zpracul pfipad wéta Rl
5, &ti prvni wé&tu R2 satu
6. £ti dals? wvétn RZ seto

7. zZpracu] plfedtenou véty

Sez2rnam podminek:

Cl wvéca R! nenalezena

£2 komec cetu 81

CALL "DMSSTA” USING SUBSCHEMA-DMCA
IDBMSCOM-TASLE.

L 4

VETA Rl USPESWE PRECTENA
FETCH FIRST R2 RECORD OF 5! SET.

6

|3 o Tuel

NEnNalezsna
51
51
52



c=-ITR.
1¥ DMS-END-SET
GO TO C~END.
CALL “DMSSTA' USING SUBSCHEMA-DMCA
IDBMSCOM-TABLE,
* VETE R2 USPESHME PRECTENA

FETCH WEXT R2 RECORD OF 51 SET.
S0 TO C-ITR.

C-END,

B-END.

A-END.

Vvsvatlivky:

OMS~RECD-NFD a DMS-END-SET jsou podminkavd jméns pro stavy véta nenale-
fena, resp. koneg setn

SUBSCHEMA~DMCA je jméno komunikaZni cblasti

1DBMSCOM-TARLE je jméno tabulky funkénich kédd

DNSSTA je méne modulu pro test chybovyeh a vyjimefnych stavd pifi prdci
s Jatabankeu

abr, 1

Pro pouZiti modulu je nutné znit pFedpeklady, 2a kterych miZe Jopes-
né vykonat svojli Sinnost. Mezi nd ngle¥( i predpoklady tykajici se price
3 catabankouw, ze)ména pak nastaven! akcudlnich vEt, oteviens oblasty,
existence Ci neexistence véty o urditém kifdi, naplnén( pole databdzovym
slicer vety, o2 jsou ¢aste predpoklady, Které nejstue zachyceny v piedd-
vanych parametrech. Tyto piedpoklady je proto tfeba uv€st v modul inter-
“8cu. Podobné je vfznamné zndt moiny vliv provedenf wmoduly na daczkanku
4 ¢ tim spejené nastaven{ aktudlnich vér v rdmei typl wvety, setld, oblast{

A programu. RovnéZ tyto skureénosti je tfeba yvést v modyl interfacu
oddiie vnéjsf efekty,

V¥Ee uvedeny zpisob moduldrni v¥stavby programu pracujfcfho s data-
banscu neni jediny moiay: Je viax v souladu = poladav
Mrerse /4/. Za aminku stoif uvaovat mofnose
::iifi s Gatadankay byly soustieddny v jedin

fm modulye, takie ostarn{ mo-
auly by T GhsaRSValy volinf tehots medulu Styku 8 ditsbankou 5 pFialud-
TYMI parametry. .

Ve Disxuse tohoto pojeti viak prekraduje rdimec tohoto pff=s-
SOVRY L o

ky uvedenym: v prdec;

» 2e by vAechny fnstrokce pra-
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Myersova koncepre souhrného ndvrhu popsand v /47 vychdzl t ideie
modulu jako z2dkladnf jednotky programové strukiury, roziiZuje mezi
funkcl a legikouw madulu, uva¥uje higarchii a nezdvislost modold, zavd-
d{ pojmy soudrZnost modulu /medule strength/ a spfaZencost modolf
/ocdule coupling/ & cilem nayrh { program tak, aby jeho meduly mély
maximdlal souwdrZnost a‘%j‘(\?&ﬁéienost, pPitemi urdité dobie uvd-
2ené kompromisy jsou nezbytné. Tyto ideje, Jjak wvyplyvd ji%¥ 2 pledchozi-~
he tewtu, jacu slufitelnd 5 JBP 5 vyiimkou pojeti modulu jake zdixladni!

jednotky wvrogramove struktury. Pro JSP je prvyim cilem odvodit programo-
vou strvktyry a2 tim i logiku pré@ramu z datoyych struktur a zagddnf pProg-

ramu; potf€ teprve ndsleduje jeho realizace, pro kterou je u fady progra-
™ dfelne iejieh rozdéleni do moduld o takcﬁﬁch viastnestech, jak uwvd-

“at Myers.

rMyers uwddl téf postup, jak dospét k optimdlnimun navrhu moduldrni-
ho programa. PouZivd k tomu 57TS, transak®nf a funkénr dekomposiei.

Technika dekomposice STS je aplikovatelnd tam, kde problém mi2e byt

zndeornén jake pevnd sekvence dfléich problémd, které jsou spolu svdzd-
ny tokem dat. Pfitom dochdzi k puﬂtupné transformaci vstupnich dat az

K bodu nejwyS%L abstrakce, Kdy hiavh vﬁtnpni proud exis’ napasledf
]ako logickd ¢ntita. Podobn? zpétnym poetupem od vystupy - - lze najit
druhy bod ne]vyési abetrakce, kde poprvé existuje vystupni tok. Modul
52 tedy roipadd na tIi bezprostfedné podffzenéd moduly: ystup, transfor-

mace, vy¥stup. JestliZe tento problém budeme FeZit pomoel JSP, zjistime
v fadé pfipady, Ze mezi strukturami vstupnich a vfstupnlch dat existuije
rquGr nebo Ze je dfelné je od sebe addelit K tomua slouii privé poje-
t1 mezisoubord a programovd inverze. TransformaZni modul bude tedy jako
Korutinu volat invertovanon koruting § funkef *Bti vstup a dode) le) v
internim transformovandm tvaru jakc vstup pro ugtfedni transformaci™

a invertovanou kerutinu s funkci “pfevezmi v internfm transformovaném
tvary v¥stup dstiednf ktransformace, pieved jed do eflového tvaru a zapii",
Baddm nejvysEi abstrakce cdpovidaif{ tedy oba mezisoubory. JestliZe v Ze-
fendm problému chybi vstupni nebo v¥stupny transformace, odpadne i piis-
lugnd korutina. vidime tedy zFejmou analogii a slufitelnost TS dekompo-
site a programové inverse, i kdyi svymi vfchaodisky se li%f: STS dekompo-
sice vychdzi z toku dat, JSP ze struktur dat.

ITransakin( dekomposice se uiivd tam, kde medul -se rozpadd do dil&ich
forkcl v zdvislosti pna vetupatch datech. Z hlediska JSP se tedy jednd a
selekci, pfictemZ voldnl podiizenich woduld miieme chdpat jako elementir-




ni operace na drovni tohato dekomponovang£he modulu.

runkénf dekomposice je rovnéZ slulitelnd s JS5P; jednd s¢ o realil-

2aci funkce jako elementdrni operace samostainym modulem. VytvdEen mo-
duld s i1nformadnf sevdrinostd. které zaprnujif ndkolik funkel pracujfi-
cich = tymi% daty je vhodné a neodpoeruvie JEP, nebokt tyto funkece jsou

z hlediska jejich provddéni nezdvislé a souvis{ spolv poure spolednymi
daty, jejich? strukturu v Fad® pfipadl skr¥vaijf pFfad nadEazenimi moduly.

zdsadnil rozdfl mezi JEP a koncepcl souhrného ndwrhu spofivd v z4-
kladnim pifistupu: JSP vychdzi ze atruktury dat a emétuje % zachyceni
lagiky programua astatickeou programovou Strukturou s pfifazenymi operace-
mi; Myers vychﬁzi z funkcel programg 2 sméfuje k dekomposici de moduld,
v dal3iim kroku pak specifikuje modul interface a teprve potom proprace-
vivd logiky jadnotlivéch moduld, Ob# metoedy jscu slufitelnd; jde jan o
ke, ¢im dfive zalit. Nic nebrdn{ tomu, aby nejprve byla provedena dekom~
posice programe podle zdsad koncepee sophrného nidvrhu a potom modul pa
redulu byla meteda J5P aplikowvdna na data, se kterymi jednotlivy modul

pracuie, a 22psdna logika téchee moduld strukturnimi S:agramy = pEifa~
Zénymi operacemi.

Ndroén€jifi, ale tak# sprdvnéji{ je obrdceny pastup, ti. reiprve
alesapon do ur&ité drovné podrobnosti vypracovat podle JSP programavoy
strukturu s pfifatgn?mi operacenl yrdujief! logiku celéhs programi a pa
pristoupit k realizacn{ f4zi programo, kterd u rnzggglejgiho PYOogramy
znamans jeho dekoMposict na jEantl;Vé maduly. Vyidéline funkce pruggg;u,
Kterd je uCelnd pro jejich netrividlnest a a;;kouatelnost realizovat
samostatnymi moduly, pEip. sdruiic vice funkeci do jednoho moduly £ infor-
mafni soudrinest{ /z toho hlediska je sice &koda, %e ccbol 1374 nepki-
peusti vice vstupnich bodd v jednom modulwu, aviak lze se s cim amifit/,
“zhiedem k tomu, %e Cobol 1974 neumoZfuje pracovat s Jjedaim soukborem ve

vice medulech, j2 nutné soustfedit viechnu prici se sekvendnim vstupnim
L1 vystupnim soubgrem da jediného modeiv, Rtery & invertovanouw Korutinoy
Yo cttenl resp. 2dpis cohote soubgru. Pre =oubor, krery nen? sekvencne
2aracovdvdn, musime soustfedic viechny operace & nim do jednoho madygluy,
Frifem? jednim z jeho parametrd bude funkEni kéad wnoinujfed rozliZit

rert jedrotlivimi pogadovanymi operacemi. Dalsi moduly odvodlme ze selek-
Sy pro Rterd podiizené komponenty piedstavuji relativné gamAstainou a
uteélenou Zdst zaddni programu. Xonednd daldi modvly vzniknoy v ddslegko
wouziti techniky Erogramave inverze, coi odpovidd ST dekomposici,

Cal3im krokem bude vypragovwdni modul interfacu, ktery zejméra pro sroqra-
wy pracujicl v databanxovém proscfedf musi cbsshovat dobfe propracovang
predpoklady pro vyvoldni moduly a vneéjgEl efekty. V této fdzi zdroves
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provéfime, zda takeEo definované moduly vyhovel{ poZadavedm pokud so
tfcte jejich splfaZencati a soudrinosti. Potg provracujere detksilne
podie J5P strukturu jednotlivyeh moduldl a kodujeme je.
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