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¥V rémci inovéole riadiacich vipoStovjoh systémor energetickej
ststavy 8SER (ES) je vyvijany programov$ riadiaci komplex EKOS
{Enerzatiok{ konsultantivmy systém) oa bise poiitadev rady SMEP,
¥zhiadom k tomnl, ¥e ES tvori rozPahif sysiém, predpokladi sa po~
u¥ities politalieve) siete. EEOS bude zabeupeiovat’ rad riadiacvich,
informadnjoh a kopsultadnfoh funkoidi. Tvori hoe skupina uZivatsla-
kfoh dloh pre .ipm:i&lnu vipoSiy a -ﬁhnni' intamﬁn} systém,

Informainf systém tvor:[ alcapd v, pﬂﬂloaomfuh dlok, ktoré
udrZiavait model riadensj Saati BS, ulofeny ¥ duitnbhze, ¥ aktuil-
n0m stave a umoXfinji styk uiivatelsifoh Gleh 3 tdajul databhzy,
ﬂlnhw—nninn pndmu.runknii, ktoxé 1rknnivndﬁ salilenit’ do subsyaté=-
Y podin obrs 1.

Produmetom refemhin jn pﬂp:l.s ri.aiani.n mhnr-tim strl:n nZivatelakfch
dloh » databdzou,

2. Yaeobeous popts

Rad u¥fivatelskfch Gleh pre avoju Simnost’ vyfaduje vdaje % da-
tabdzy, viSiinca z modeln BS, ¥ nlekiorfoh pripadoch wy¥adujG vy-
tvorit! mdi.fihnvnnj'nud-:l. RS, nad kiorfu realizujd potrebné vipos-
ty (vipodst chodn siets, wariadty. sapojenia a pod.). Tiete uiiva-
telské dlohy st Smsovo nérosné (desiatky sekind m# mindty) s vyda-
dnji vellf priestor v operainej pamiitiy (16 a¥ 32 kslov). 54 to kon-
zultasaé dlohy sldfince ake podkled pre séswhy obsiuhy do risdens-
ho rystémm (ES) po uplymuti jednotiek a¥ desintok mindGt, Ckrem
t¥ohto existujd Glohy cperativieho charwkteru, na sikiade vfsled-
'ka ktorfoh je treba wytnnnu urditd risdiacu Simmost' v 8o e i
Som SR8, '



Typy udajov popimujGolich atav ES s& rdmmorodd. Pre riaderie
v redlnom Sase ad te Gdeje analdgové, uloZondé v povmej ridove]
larke jednodnchej prasmosti a a prizpakmi o zdroji ddaje, jeho
aktuilnostl a pod., Pre sachytenle atavu zariadeni sk to dvojhod-
notovd Gdaje s priznaloni.

Pre nArofnej#ie vipodty [(mapr. vfpodat choda sloie) nevyhovuje
uvedeni presnost’,a preto sd snalégové ddaje pre tleto vipodty ukla-
dané¢ ¥ pohybiive] rddovej diarke jednoduche) pripadne dvojnisob-
nej] presnosti.

Okrom tfohio hodndt st pouZivensd textovd prexennsd, pripadoas
zoznamy textovioh prememnjch pre machytenie vysvetITujdcioh texe
tov rézaych Sinnosati, pornfimok a pod. (napr. 2oznsm poﬁiadaviak
na odetéviu zarisdeni, dbvod odstéiviy). -

Model ES je udr#iaveany v reilnom Sase. Pre operativne riad:i=
nie, technickowekonomioké hodnotenle i pripravu previdzky pre bu-
dice obdobie 46 treba uchovival’ mmofatvo dGdajov = winnlostt a to
do réznyoh Smeovfoh hibok a v réznyoh Zmesevioh remech (mapr. pre
arohivioiu hodinové rexy me poaledné 7 roky). Ckrem toho tieba
uchovivat' mnoZastve Gdnjov predpokladanfoh pre buddopost! {hl&n
priprnvr provadzky) v zdvialosti n:.pradpnklaﬂannm zapujani EE.

?!hrhdnn na uvedend rﬂzmnnitouﬂ a& nnnintvn ﬁdnjuv pﬂtrabnjnh
pre riedenie ES je Eiruktdrs databixy znalne zloZité o Je preto
nednosné, aby jednotlivéd mEivatelské dlohy semé manipulovali
s Ydajmi databdxy, preto¥e by boli zloZité a znbezpefenle synchro-
nizdels zdpisu ddejov do detabizy nedmerne nﬁruﬁné.

Z uvedanyoh davodev bol narrhnuti aubsysatém sty uﬁivutgra-
kfch dloh, kiorf§ zabezpedujs jednotnf moohanivms Yyuony tdajov,
medzl databdmou s uiivatelskjmi Glohemi, pine synohronizovand.

3. Zubsystém styln uZivatolakfoh Gloh s datebiwou
Subayeténm ponkytuja uﬁivntarhkjm ﬁlnhﬁu nnllndnvné 8 uihy;
- Sitanis ddanjov :
- prepis exiatujboioh » zipis novich Gdajov
= ¥Yytvaranle a rudenie poloZiek zomnamov
- vytviranls aimulovanjch modelov ES alobo jeho Sasti



a infoxmiole o intermPch dtruktdraoh databvhsy
~- Anformicio ¢ zmenfch ddajov v databdbdze

~ transformiole toxigvioh 4dontifikitorov na fl.ntemﬁ & <paldne
- wyhladfivanie n triedonie d4ddo jov

UZiivatelskd Glohy pristupujd k ddejom datebhxy nexdéviale
na Jej vndtornsj Biruktire. E tomu vyufivajii hlavne textovéd iden~
tirixgtorvy, tvorené zaudivanfumi skyvatkami ich nixvov, Pre viacg-
nisobnf pristup k Gdajan datablisy poui{veid internd fdantifikéta-
ry, ktord mddu ziskai’ tranaformioicu textovielh ldentifikétorov.
Z hTadiska potrebpej rfohloati odogvy ad uif{vatel'zské &lohy Elene-
né podlea prievit. Slufba, ktord ulivatelskid dlocha poladuja, pre-
berd prioritu tajte Glohy, prifom systém mabazpeduje prarudenie
yykondvania pofindavky niZiej pricority pri waniinm poiiadaviky
g vyifiou prioritom. ¥inimku tvori{ slu¥ha zéplsu, pril ktorej je
poiadovand zachovanie Zasovej postapnosti saplsavanioh dda jov,
a preto je mtnéd k adpism pristupovat linsdrne.

VahYadom k tomi, Ze niektoré eluiby tudi mal' mmalad Sasewi
odozvu. {jodnotky a¥ desintky sekind), je trebs maistid, aby udiva-
tol'akd Gloky, ktord tioto sludby vyiadovall, mehli byt ma uriitjich
ockolnoati polias Yykondvanis slufby odlofendéd 3 operaines pamiti,
Fri zaradovani novfoh udivateFaifol Alobh wbie dijat’ k nesprévoe
Tormilovane! peZiadavike oa vikon slaby a tfik venikd cebeapelia
prilis dlhe) dody realisficie sludby (napr. pri nsvhodnom usperis.
dani vatupofoh parametrov slodly). Z. tohoto ddvedu js potrebnd
dobu dimnowstl vykonAvania alonXby kontrolovelr' a pri Jje] prakredani
v¥kon nluﬁ'hy nasilne ukopdit’, .

Risfenie predpoklimdé poulitie poditalor SM 4-20, mipadoo
vyidiis typy rady SMEP s kapaoiton coperane)] pamite minisdine
128 kalov. Pre dsnd aplikhoiu bel eveleny oparadny sysidém DOS BY V2,
Jaho mofmoeti & vlastoosti ovplyvnill metddu risdsnia m preto pd

dolej strudne popisand nleXtors jeho viastnosti, oa Jl:t;nr-jrnh jo Tie-
Sapie mmloKend, :

DOS BY je udalostami riadenf mmitiprogramové aystém, ¥ ktorom
Glohy sdpetia ¢ procesor nm S&kiads svojich priozrit. &dinmost dlek
rindl jadr¢ operaldindho systéoo na.zf-ﬂ'n.ni sxealpitiva. Ezelutiva pri.
deld pmaaor. Glche & nAjvy¥iou pricritoun, ktork sa wiis vykondhvat'.
Y pripade, e je poXadevanf beh tilohy » vydlou prioriten ake je



prioritan préve vrkonivenej dloly, exekutive prervii jei vykondva.
nip & prideli paovomsor Glohe & vyildou prioritou. ik thto &loha
nie je savedend v operafine] pamiiti a pre je] mavsdsnle nie je

k disposioid dostatedny priestor, je potrebnf podet dloh e niflom
prioritou odlokend 4o vyilsnemdho pritlt‘arn oa disk » do uvolnand-
o priestoru js Savadend dloha, ktore) szelutiva processy prideli-
1a. .

Viniaku tvoris dloky Cizovand v sperainel pasiel, ktord namb-
B byt' odlokend a odlofitelné dlcky, kioréd majl rokpragevmmd vaetop-
no-vfstupni operioin, Vatupno-vistupné operdois »d reslizovand
prostradniotvon drajverov, 36 sd sviddtne mm sekvonois exo-
tivy, Vi jomnd lml.ﬂu:tu medsi dlohami js moiné realizgvat’ ma-
slelanim 13-slovnfoh sprir aleshe cax 'q-ﬁlan-ni lpn.'l.nﬁu-& Geeky
v opsraine] pamiti {zdieTuné reciday),

A Pﬂp.i.l pouﬁiu -t&hr rielenia mh-y.thu lt‘:rtu ulinturuk}oh

ﬂﬂh - dn.tlﬁm

Pre rielenie sluliiet subsystédem atykn alf{watelskioh filoh a dn-
tabimon bola svolenk metéda reslizétorov. SpoSiva vo vytvorent se-
parftne} Globy {(reslizéteraw) pre kea¥dd pofisdavka na vykonanie siude
by, kterd bols poladovand nifivatelskou dlohon, Pre kafsdy typ sluZby
(resp. skoploa slufieb) existuje ind realizétor, Po splneni poXia-
davky realiséter maniké. Vinisiw tvoria prvoiné realizétory kaids-
ho typa, kieré existuji nsabdvisls na pofiadavkioh n resilasftor pre
*yhonanls Bépisa ddajov do d-.tmrjuh ltmktﬁr, Endy Ll polndnje 14—

Inidd$ renlizitor m‘b.c:'i pr:loritu Eiada jdced ui:lntil'm.:l Glo=
hy, %is sa dosiahneg podiadovansbo of ekto pyioritadilo ploenia pofie-
daviek na vykomanis sluilvy, Tote zaisthje jedre operadného aystéma.

Mechanime:s yytvhrania resaligftorov risdi psesudodrajver data-
bisovibe systéum. Je to v podatate drajver, ktor§ neovlidda %ipdne
fysioké vainpno-viatupné sarisdeniv. Tente na siklnde vstupnes po-
diadavky kiadsjGoes uifivatelske] Glohy t-:tu,j-. 51 je vo.thf prvatny
Tenlisdtor pofsdovendho ‘l'-m ihﬁ"r- "l" pripade, Ze jo w.‘l!n:j-,



odovsdh mwa vatupoé parsoetre od uiivatePsksj Glohy. nestavi mu

jaj pricritu s aktivnjie ho. Y opuinom pripade pajekdr vytvordi ki~
piu preetného realisfitors poladovandhe typu slunfby, odovsdd =

vatupné paremetre od siivateXskej dlcky m po nastaveni priority
Toalisitors ne prioriin Xisdejiocej ufivetersks) dlohy reslisitor
aktivuje. Ukondsnis finmosti blisi realisitor opit pasudodrajve-
1 a odovEdi mm k5d Gspelnosti vykonanis slukby, resp. kid chyby.
Zruienis kipie prvotnihe reslisitors ssbespeinjs exakntiva suto-
maticky po Jeho exite. Pavododrajver tisd kontrolujo dobtm akii-

vity realivitors & ¥ pripads prekrodenis povolenasj doby nisilne
Sinnost' realizbters ukondi.

Pra riadenis uvradsne] Sirmesti ndriuis sl pasmdodrajver sox-
nan sktivnyoh realizitorery, s pri aktivovani realizitcers smapile
poloZioa s potrebnymi Gdsjmi & spustencs raalizhtors, #iadejicej
nE{vatePake] dAlohs a politedle povolenej doby sittivity realizd-
tora, Ak je to = Aladiska »spdasohla ukladania ddajov Tealizitorom
mofud, t.J. ak realisitor netapisuje vistupnéd fHdaje priame do tala
volajdos) niivatelake] diochy, povell psondadrajver js] odloicals.
T4H0 potom pﬂiu Simnosti realisétors neblolmis miesto v npt:'-ﬂna,j
poniiti. - '

Po uhnﬁmi Sinnosti reslisktora pavadodrajver saisti zavede-
nie ofivatePakej Glehy do eperaine’ pamkti (ak bola odlokech)
a odovads jej spréva o ukonbeni -Jh.'!fbr vrhitane Gdajn ¢ je] vykone-
i, t. i« kdd dapeslmonti ri-p. xdd chyby s srudi poloZkn o aktiv-
nosti rnlﬂﬂtm Yo m;n- ZOINAMe .

Slniba wapiss ddnjov do d.ttwfah Ftauktir asvyveldva tvorba
dnléioh képif prvoinébo reslisétora pri veniks viwcerjoh po¥iada-
viek na téte alnkbm. Pesudodrmiver v tomto pripade maradi prvat-
néma realisdtorn spréve so vetupnimi paramstremi 44 uiivataIske)
dloky de jaho vetupnej fromty sprév typu FIFC, ktoyrd je riademnd
prismo exsluti{vtn a spueti realisiior v pripade, e nie je akiivny.
Realisitor pre »sinZbu zipisn je pasudodrajveros aktivovend s konk-
tantneu prioriton a pe preveati vetupnej sprivy »i realisdtor
vo vlastnej ré¥il nastavuje prioritu 2iadajyiosj uiivateFskej 4lohy.
Po vyprisdneni fronty spriv realiséter keadi svoju dinnost’. Feen-
dodtra jver n Tealimktors tohwto typu nekentroiunje dobu jshe mktivi-
ty. '



Mochaigous vykondvanie slaiby je muAzornend na ohr, 5. 2,

L giﬂr

¥ séfasne] dobe je v HVVZ 5SE ¥ilina na bine uvedene] metd-
dy vyiviranéd prograsoyé vybavenis riadiacsho syotédma EXDS,.
Jaoj oversnie v praktickfoh aplikéciach sa predpokiadi ¥ roln 1986,

Lit-r-tﬁ.rn:

[1i &, smirxo, M. SrkeinEx; Oparelné syatémy mintpoditadovy SHEP.
Bratislave, ALFi 1934, '

(2] 3. suR%: Podkimdy pre tverbm programovéhe vybavenia EEOS.
Tntern? mmteriil WVVE 552 ¥11ina.

[’]} Prirudky k cperelinimu systdsm BOS EY, Bratlslava, Datasrras-
tém 1978563, _
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