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Cvisejfci saydky Swem wamcefeimou souldsti vEech vyRR{ch jazvkd, |
uturi'uuvuluj{-ianlﬁuluvnt postupné se viesi prvti"pnli.'Fuﬁit.-
tou saticpyich, ﬁpirlﬂi Jw rruvidini -nnirulncn ue - vieal ﬁrvkr
pole na Grovni :trujuvihﬂ jl:rhi. L pFiplﬂi il:i:u, jaka . inttr-
-Pr-tru to twdy znlnlni-. In ma vzdﬁni -ninnlti rrarudit  vipolet
uprnttF-d -rﬁkvt ale ai e ukunélni np.rl:l - :-li- poles. Pro— -
uri-nv&rri pu-n-r.i nttl::wr:h operaci tnI: ultivi z Fazeni jsdnat-
livrth aperaci, ktere pPedetavuif 'blnkr mntrum:i eoi pﬂnwi
ﬂ!.‘iﬁn ke Zrychleni vvpu&tu,ﬂn ik nfmlﬂnijiim 2épi sy progra-
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teacnich jazykd a dokonce jwou zakotveny v jeho norei. V  pripadé
ostatnich vyiéfich jazrkQd (FORTRAM. PASCAL) je nutno saticove
Operace a‘;*.iit romrci viastnich poderograsd. V pfipadé PASCALL Jm
nezbytrig, aty prisludné ieplesentacs dovalovals l:mfulrmi Poln.
FPodle noray Bazicu sp pro pdliieni saticovych ohersci od on—
t-tnicﬁ pFfikard pouljvé klifowihho alova MAT thned za Ei;-:l;l- Fao—
ku & viastni operace jw vyenaiena posoci iﬁmtifikitnrﬁ. pnli.. )
Poleaa price » celie polea znaasnd od nejnfiZdiiho indexu (& nabao 1
#fodle OPTION BRABE} po nwivyEidi indwx, kitery .‘lll bud dwklarovin
bEinim PFikazes DIM, pfipadni zebdndn pFi_Ha:ru--.HEI_IIH._ ktery jiZ
nileii mezi maticovié uewrace. | ' - '
Jadnu sl:upi.nu maticovich aoperaci p#-:ﬁt-vuji ﬁmzmrl:i Oe—

*RCWE | MAT A=ZER (naplnidni satice A nulami) .

MAT ACON  (naplndng matice jadniEkasi) |

MAT A=IDM  (vytvalan{. *jednatkové” matice, nx dia—

sowvdle jedniily, jinak nﬁlﬂ...

K nim patfi { cperace _

HAT READ A (kterd pind 'n.lt:.i::i- hoonvotami z f‘. DATA)
Pro styk s vodliiat periferisst jsou urfeny operacer

MAT INPUT A - t:.l-nini nodnotami  z 'l:li_vmi.l:e}

- MAT PRINT A (vistup ha obrazovki)

Baldl skupinu tvoFfi ;Fifuwﬂi DPErace:

. MAT A=R - (kowlravind .u-:t-'.i:- B do A} _
MAT A=BeC - (maticové séfténi. ale i A=AC)
MAT A=BC . {maticové oowiiténiy = <
MAT A=B%C - tmaticové ndsobsnt

. MAT Amiviraz)al (zkaleni nisobwni hodnotou, ti:kl-;
Cmrou vrEislenim virazuy

Specidlni skupinu tvofi cpsrace



MAT A=TRN{B) (tranfigaxice matice - Eiﬂiﬂl indexi)
MAT R=INV(B)  (inverze aatice)

VYypocet catwrainantu, které s pFeochezi operaci Urce souvisi je

jiZ prikladan takovich operaci. Jmiichi viwledkem t& skalar:

DET(A} - (rde se jii nwpouilvd BAT)
BIZE{(A) turfuje deklarovany rozmér satice)
DT (A, B} (akathrni soufin vektord A4 a B

Redefinici pole lze provédiét bud pFiknt-;-HEDIH nebo pFipyim—
nim novich indexdl v zdvorce za ilti:nwnu upnr;:i.lnlpf.
MAT A=ZER(4,10) | o
PFekladlEl:ll:icu;-nhilhujf:i saticové oowrace hlidaji-ntjtn-
sprévinouw srntaxi, sle pFl vrpoltu safi ndkolik chybovich hlideni
pro piipady: - kdy neni rovost trpﬁ.-ati:.
- matice neni Etvercovi -(IDN, M)
— TOTMErY nlndpﬂvidlji.ﬁfl¥iﬂ1ﬁl pro mat. ni:aﬁ-ni
- tnvurtﬁv.ﬁi.iltiﬁi ie singularni
Hitl:uvi aperace jsou vitilagu caezRny ne -.xinilni :Hﬁn;rnzj
mérnd pale. Dvourarsidrnd pole s dgruhym rn:ﬁi;e: Jtﬂﬁntkﬂvip. tyy—
vlii vzaiemnd yrantupitelini lljldnurnllirﬂfhi.puii. alw nnluii.tﬁ
byt pravidli-. NEkterd ilpl.g-ntncy.ddvuluji i maticové Fetirco—
vé operace, ale vzhlsdea kf:-.ifuni tohoto pfispdviu na wikdecko-
t-cﬁﬁiﬁki vipoCty hri tento tyw UFIfléi ignorovin. - -
Afkoliv jsou tedy iaticn#i CPeTr aCE z;kn;vﬁnr v nored  Basicu,
j%e Bilo vircbrd Jimd vrbavule sve poiitafe, ressektive Sejich
Prograncvi ?rhavnnf.'hnqﬁnu z fFirem, kthfi.qa pocathu disledné
vybavuis ;Vi PﬂEitaEﬁ_ﬂcﬁiEnvi.i nqiricnni jo amurickd firsa HP
(Hewl att—Packard). mél jsem pifilefitost serniait se s I typy po-

£itafd této firmy a necht tyto typy efeostavuii sondy do h“h'té-
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sortimentl pol{tadd HP a isou tak ukdzkou viijicﬁ tondenci v
pblasti saticovych oowraci. | |

. Pod{tal HPYASEA patfil k PI;‘vhil stolnim potitaide » Dasicem,
Mzticovéd operace bryly k pieu doddviny Jako piidavnd ROM paﬁt o
kapacit® avi Zkb: MATRIX ROM »tidl Illi'. Soeg. Usodicoval n'iil-du'j-:l--
£f opersces REDIM, READ, ﬁnxnr, IZR, CON, IDW, AmB, A=B+T, A=BAC
Linhith) o THH._II-M » DET Urv:h!uni wpn&tﬂ bvia ¥ ai 28 n.h.nhni.
.'u'i'hnduu hrln Ji2 z-inini zlitl.u-itulnmt \r-i:tﬂrﬂ = “th:l-i s Z.
rozsires Jwtnatkavia, Vadila nwascinost nm&iti_ oparaci t'n:u
AeB+C m Jinjs operbtorem ne¥ + a -, Inverze byla providina -11'-. :
aivrelini Bauusovol sEtodou B .'Pi-\FB‘I:I_Ei. nubl vi‘FﬂEtﬁ detereinantu
byia :jiitiﬁ. totofnd s dobou _.in'lv.nrxl_', takim obd ﬁpirlﬁl ] poui-
valy prav:!ip-nduhni téhod -tlmf.\ri t'lu.. .Idl I-l. ‘I-'E._'l‘;mtﬂ.lﬂl.!hﬂ" maki= '
covich oewratich posloufil :u zhklad pro’ tvortu noray.

Daléi tyr — HP9B4S tﬁlﬂlﬁil I':rl'r j-itiwtrpr. 9828 a AW nil
§iZ bohatdjfi woubar ntitmith mrll:i. Kavic plristoupily ops—
race: INPUT,. &=FCE{N). ﬂ-tlﬂl.': a ﬁltklﬂ]. kdw I'I predatavuiw rdzné
ﬂnlriturr vEwtnid lul-ltlra-:h n-{virul. f.'.'.ﬂ.l'l i REI.H lrru Iull:ﬂ.
slouscd nebe Fidkd o Jn__iir.-h uini-ni 1““ vektord . SUN pro sumaci
viach prvkd pﬁ:-.'mm._m pro skalérni souftn dvos vektori, COL-
& RN ero zﬁitini_ ru‘fﬂfﬁ astic. V pfipadd virofty ﬂ-t-rgi_ﬁu_-ntﬁ
brla kromk klasické operace nsrcnwhp#idin.;np:racu DET, kterou
jn vyiimina hu:lnn«-tn d-t#-inmtﬁ_' PO pi'ud::hn:.i inw:i; m{_ﬁ. :
we, is ke dkodd brio niruitin_i zasturi tel nosti ﬁﬁtur_ﬁ » maticwmi
v druhia rozméres 1. Urychleni ‘\l‘-i'P'..'HEtﬁ,l.ll. _tohoto Ii:rl:iu pnﬁitinﬁﬁ._ |
bylo Fidovi 18-38 nisobné. U tohato ' a daléich typd hyly fii
maticové operace !méfnjm woutdsti .llli.;.--l:.ln..l & Jwlté pni&iji- ;
maticovi operace piestaly bt 1i1p£itm-t_i " hinr twar Dvou {jako

pridavhé ROM pamdti’ nibri Siwté moftwarovou.
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Pofital MP31@ naleii k ¥add 3027 a maticové cparace jsou sou-
Zatti verze Basic 5.9. Zdo jpou 2ékladni ssticové nplraci rozei-
Feny o prikazy: DASE - vraci dolni hranici tndexdi, RAND — wrarci
potet dimenzi vcole, MAX & MIN - vraceii nejvitdi a neimandi -ﬁE—
vek pole a PLO% — vynadi kFivey,ieilf soufadnice jacu rma polich.
Dale javss 7de scutssti maticovich operaci i operace =» komplexni-
mi €isly v numerickyrch polich a dilg 3 skupiny operaci: pro pre—
uspor Adavani pell (MAT REDRDER). pro vyhledavani Q polich (MAT
SEARCH} a pre tFidéni poli {I"IET SORTS . .Idi e=, ig toto je nﬂjdﬂ*'
lefitéisi pokrek, kter¥y 1zf vysledovat va vivejovyich tendencich
softwaru mafi:nvi:h np:;u:i u firmy HP —~ pfechod od maticovych
-operaci jaku nastroja lin@drni algebry k obecnym operacim = nu-—
merickymi poii.

Absenci maticovych operaci u dnednich mikropotitadd jzem we
znazil pdstranit vytvorenism gouboru maticavich oparaci ve stro-
Javem kagdy pro g r;ria nejrozaiFrendisa: alkrepofitad Sinclair IX
_Bpattrum. Jéhn paei= byl uvereinkn v facopise Elektronika 1/88.
SnaZil jsem =2 rachovat uréitou ndvazinest na noraa, avsak jako
tvlirca jisem spe ji neomezoval. Do Eﬂ;hﬂru maticavrch nper;:i Jaem
Zahrnul i takpve operace,. kterd neisou lni:v horme ant u Zadného
typa politacd HP, aviEak v praxi jsou velaji uiitecne.

Jegu to napr. operace dovolujici prendfSet radky matic do vek-
tord a nacpak a operace prenosu diagonily (stopy) matice do vek-
toru MaT v=ai(I) i1 je Fadkovy index

MAT A(L)r=Y anticel
MAT V=DGEM(A) -
Opersce pro pfenos sloupcd nejsou nutné. stadi piedem provest
tranmnseaozici. - |

Dale byia vytvorena opsrace pro potFebu regresnich vypoctis
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HAT A=RE5 V)
ktprd plni aatici A po Fadoich sochinasi vektoru V a generuje
tak trv., matici “regresord” {viz déle:?.
Konetne Jjmem vyitwvori! novy typ dosarovaci oeperace:
MAT W=5ELQ
kterd napini vektor ¥V posloupnosti €isel B.1,2,.3,.....,n aif do
rozméru vektoru. Naslednrmi operacemi, prifitanim a nascbenim
lze takopvou posioupnost libovelné trapsformovat na fadany wvektor
nezdvisla proménné a poanci dalsSich operaci na vektor zadvislé
promenntd, kterou pak lze graficky Zpdzornift na ghrazovoce pomoci
OpErdce: MAT FLOT V
Foufitim maticovych operaci na 7Y Spectru bylo dasazenc 4500
nasobného urychlenhi vyeactd. Hormni hranice ag tykd téch pperaci,
ktere = vyhadou pouiivali instrukei blokavéha prengsuc  procesoru
2ga.
Na zékiadé rotboru, kterd druhy viRoftd pFi FesSeni védecko-
technickyech dloh jsouw Easpve aeinarocnéisi a daly by ae presné a
jodroznacnéd definovat, by sp galy navrhnout jesteée dalél maticave

pperace, resgpakiive cporace = poli.



VYU2ITI MATICOVYCH DFERACE PAT AESENE REGREOMICH OL.OM

fgteni regreanich dlior nadlefi & jedné : nejdllefitdiiich uloh
vederko-technickych vipoctld, tykajicich se zpracovini experimsen—
talnich da¥, ratifmnych chybami. PFi jeji Fateni lze velsi efek-
tivne poufit maticové operacwe. |

Yohechéee i regresni dlohu takovym zednoben, Zw maéme dany
lingarni regreani vztah pro zavislou prosdénnou y:

¥ = ll;l + ‘2*2 Foween 1l'l'.."FL
kde a, ai a joou hledangé regresni parametry a fy aF f, Jjsmou tak
zvan®d “regresory”. coi mohou b¥t napf. rdzng mocniny nezdvisleé
promérne ¥ v pFipade polynomické regrese nebo riznéd nezdvisle
proménné v pripadé vicenisobnd regrene.

PFi Feseni regresnich dloh pomoci maticovich operaci lre na-
vrhnout dvd rdene matody. Zikladem prvni ie vytvofani matice
regresorl F o razalirech Nxt, kde N Je pofet axpsrisentilnich bo—
thi a {. pocet paranstri. Kaidy Fidek matice jw tvﬁFln  reQresory
pro dany experimentdlni bod. Tuto matici je tFsba invertovat:
B<TRN(F) a cbié matice vynisobit. Zde je ul-_nu&ité zFejeé nevihoda
teta omtody — velkd narcEnost na panél v disledku nutnosti driet
v pamiati obd matice o razmérg NxbL., Vynasobamia wvEnikoe matitwe
zoustavy linedrnich rovnicy  RBRaGsF, 'nbuahujiti v jndnot11v§nh
prycich susace regresord. Vynischenim matice F vektorea zaviulé
r oMEne dniinnpme'v-ktnr Pravyeh stran C soustavy linwé&rnich
ruviic, v daticoven zapisgu: Bed=l, kterou je tFebz Fedit., Je vi—
hoing i81i nefedit ji pfFima, ale ples inverzl satice, protode dia—
onilni prvky inverrni matice budems potfebovat. Redeni je tedr:
A=3"eg. Tim viak spoufiti maticevich opsraci nwkondi., Vynasobe-

nNim matice § vektcrem parametrii A ziskime wvektor vypoZtetjch



hodnot zdvisie prambnneg ¥, jeho? odeZtenis of vektaru Y dostabhe—
me vektor re:xidui R & akaldrnim saoulinee dvou téchta vektord do-
stanewe suset Stvercd odchyleks §=BOT{R.R). I ni  lza wvypefitat
swérodatnou otchyikuy a vynasobenia odeocninasi dlagonalnich prv—
kd inverzni matice dostaneme saérodatne odchylky parametri.
vrafme sr jectd k matici regremoril. Pro jmii vytvofeni v pri-
padé polynomicke regrese neni soubOr maticovych o ar i
dogtacujici, a to ani podle norey, ani u Fldneho z pofitacd HP.
Pomoci nédsobwni vektord & oserdtores telkou {tedy nikoliv metie.
nasochehicl by ss daly vrtvnéit rdzne mouniny vektord, ale zase
chrybi operace pro ukladani vektord do Fadkid ulti:u..z téchto dd-
vads Jsem pro Spectrus navrhl operaci RES an primé generovini
matice regrasord F. Bez ni je nutno napinit matici F ve dvoilté
sayice, prochhzeiici jak viechny exp. bady, tak vie:hﬁv paramet -
ry. Dal€i postup, ktsry byl v prfredchozie odeatawvci womentovin,

vwypadd v rapisu pomoct matricovych operacl takxtor

MAT GB=TRN(F)

MAT B=BsF

MAT C=Fe&Y

MAT B=INV (B}

MAT A=BEIRC

MAT ZnEHA

MaT ReZ-¥Y

MAT S=DOTI(R,R} nebp MAT T=TRN RO

MAT S=THR

8 pouzitim uvedendho algoriteu pre Feienl pol ynoms ke regrese

lze doséhnout vyrazného zkriceni doby viﬁn&tu aproti klasickemu



posturu Pombci PFiknzd_llnicu. V pripadd Ji¥ zmindrfiého wmikropo-
citace IX Spakiruw brlo uryehleni aZ 1Bx, t;ﬂi- dosaiené Eumy
isou srovhatelngd, ne—]i Iepdl nex u 1& bituvéEthnEit.Eﬂ.

Druhé metoda Fedeni ragresnich dlch spofiva v fnm.-in va smy-
Ece, prnchizuji:f pfes wiechny cupirinnntilni_hndr j- vldy gene-
rovdn poure vektor regresord F, ktery is triﬁ;pnnnvin na Fhakovy
vektor G. Oba vektpry jsou pak vrn&suh;nr;'Ilu v t;kuvén PnFadi.'
FaG, Zm vznikne satice P, rozedru LxlL, kteri tvoFl prispEvek do
matica iuustavﬁ B. Jestlile ﬂati:i B pfFed amylkou vynuluiewe,
rak jednatlivé pEFtuplvky jsou do ni nunnwi&vl B=p+D. Podobnym
zplisoben s vybtvolfi vektor prt@i:h Qtran ﬁ. Pu. ukonifeni -smyZky
jsou naplnény matice ﬁ a C & tak je wadnc © §iZ rpdmye zpdsobem
Fagit vektor paranafrﬁ A. Tato metoda iw :ic- posalejii. ale .mé
minimalni naroky na paedf, takie fe preduréena ke zZpracavavani
velkich soubord dat. | |

Ohe uvedens -Etudv Fakeni rlﬂr;IniEh ﬁluﬁrnhs;huji etapu Fe-
Seni inverze matice. Z hlediske pfesnosti viRoftc je ta klifove
etapi. Prg vipolfet inverze ie béink pouiivina Baussova Eljminaﬁ—
ni - mwtoda, kters pu#krtujn pnuzé ?Fiﬁliini Fedeni a ktera by me-
1o byt ddle iPFenﬁnvinn. Aviak misto tobhato postupu, ktery je
narptny na pocet matic drinni:ﬁ v pameti bByla navwiena jind me-
toda, jajii pouiiti ?-Prlui e velmi nuvidEiln; |

Jedna =g o iteraéni Feseni rngreﬁni:h ﬁlnh,' podobre ja¥p v
Pripada nelineﬁrni regress,. Afkoliw je.tadr Féiéﬂa loka l{neif—
ni rgﬁfesn, im ziﬁkaﬁi vektor parametrd povalowin ;uuze Th ndhad;
Ziskan? vektor rezidull je prote zZnowvu ﬁnﬂrnhﬁn regresnimu zrra=
covani. Jako Fefeni jeznrni ziskan vekter nprav;Faramﬁtrﬁ. ktery
Je k plivodnimu odhadu pfFicten. Tento pnatuplae hﬁakuj- tak dlﬂ;—'

ho dokud viznamnd kless suma &tvercil cdchrylek. Ukazuje g, Iz ve



vEtEing pfipadd je vektor oprav tbmd# nulovy a itwrace tak po
dvoxy krocich konii. Camsove rdrieni nanl tak wvelké 3 je  vyvaieno
}yistotou. Iw bris provedehs kontrola. Aviak v pfipadé iratnég
zvoleného reurssniho vitahu vIhlades Kk experiswntélnis datde,
kdy vznikajii trv. Seatnd podminénéd matice., navrieny iteraéni po-
stup velmi rychle vonverguie & poskytuie sprévnd Feseni. kterd
se. v hodnoté sumy Etvercd odchylak adfe LiSit ai o ndkolik Fadd
of prvniho odhadu. V pfipadé divergence iteraZnikc pgetupu to
signaliruje hrube chrby v pofdtefnich pfedepokl adech, renl pos=
krtmuto Zadnée Feieni a nuti tak uZivatele provist prehodnocend
zaddni. To je take jsden z hldﬁit;tkﬁ firmnﬁi:h regresnich pro-
graml, Ze tuto moinost neposkytuii a dovoli. aby uiivatui odedal
s nesprévnim Fefanim a ani O tom neviddl. .

Pomoci tohote postupuy te také podaiilo uspokojive Fedit reg-
resni uliohy na nadich wikropofitalich, které majii & wistnou
aritmetikuy a kterd jo pro viddeckao—technické vypofty abuolutne
nevhodna. Avéak prakticke pokuysy ukézaly, F# otazkou presaosti
PFi inverzi matice s» Busime zabyvat i u takovych pofitacd, ke
ré pofitaii s 12 wistnou Presnosti, jaka napF, HPF845. Jakeile
je Fadeno vice jak & parametrd, zafinaji =& i zda projevovat
zaokrouhlovati chyby a iteradéni postup iﬂ.nFit na ni:tﬁ.

Inindhy iteracni ;lgnritnuﬁ Ja ve své padstatd velmi podobny
Fedeni Glohy nelinedrni regrese pomoci Eauii-ueutunﬁvv mEtody .
ide vaak 800 rigrtsurf det-lvace regrashiho vztahu podle jednot-—
litvych paramptri a v kaidéw iterafnim kroku je tfFeba = vracet
ai na zactitek k vypoftu Jjednotlivych derivaci. které .jsnu diky
nelingdrning regresnisu vitahu vidy jine v zdvisiosati na prave
uvaZovanen odhadu parametrd. Tento algoriteus Je dohfe znamyv a

nebude zde proto rozvaden. fdviasak zeindnid setoda mde Jednu nevyhea—
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gu, Ze motFfebuie pomidrne dobri odhad parametrii, jihak wnadno di-

verguje. Existuje rnimd modifikace této wmetody - Hnrqunftuwa.

kterd tuto navvhodu pdstrafuje, Ieii princip spofiva v pricteni

konstanty k diagondlnim prvkilm satice soustavy pfed sefi Linverzi

Tatp konatanta olsoh: jako tlumici flktﬂr..ktnri zajiituie kon—

vergenci iteracniho procesu, aviak prodluiyie vipodet. VYV  praxi

se mi osvidfila ndsledujici metoda pro automatickd Fizeni tlumi-

rihha faktoru, ktera dislsdne vruiivi.-lti:avi:h operaci. Lze ﬁi

strucne eropsat nasledujicim zplschem, Tiuafci +aktuf ie na pola-
tku nastaven na hodnoptu 1E~18. j= tedy tesef nulovy. Je pficten

na diagonalu matice §, provedena inver:e a vypodtsn vﬁktﬁr Qpﬂav
parametrii. Pokud oprava kterehokoliv parametry Pracabhuje v absa-
lutni hodnaté galoving hnaﬂntr parasetru, je tlumici igkénr ZVwy—
fan o Fad (vynatoben 19) a postur as opakuie. Jakeile viachny .
BPravy sPinuii uvedenpu podminku, Jisou pFiEtﬁnr a itnrnEﬁi élga;

ritmus jde k dalS:imo Qruku-.:ﬂilﬂﬂﬁnn toho, je—li ﬁa&itn&ni -Dd*
hag vzddleny a nnrmi;ni B8N -fﬂda by divergovala, fe tlumici fak-
tor drien na vysuké hodnotd. Jakeile sa ovhed pfiblifi konecnéeu
Fafeni a pfestana hrozit riziko divnrqlncp,-'tiﬁ-en{ ~ustoupi a
v¥potet rychle rhkonverauje. Tato setoda Qréiﬂui: .ﬁprivni odhad
£o do rnaménks. protoaie pﬂdﬂvﬂlujﬂ. aby ﬁlrnnutrr bithem 'itira:i-
zmenily rnaséhko. Zdpie zmindného dseku iteraéniho algoritmu za
POmoci maticowych aperaci vypasdd ndsledusicim zpilscbem:

1932 H=iE-1@ nastaveni tlum. faktoru

16010 MAT D=T1DN jednotkové matice

1829 MAT D=(H) =D faktor na diagondle

1858 MAT D=D+3 prictani faktoru k diag.

1248 MAT D=INVID) 1AYyEarz® matice
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1958 MAT P=Dil ' vipolfat oprav parasstri
1@ FOR Iui TO L ' testovini, ja-1i oprava

1878 IF AESIPLI)FACE) I >3.5 THEN 1180 seniEi nez 507 parametru

1988 NEXT 1

1898 GOTO 1120 | kdyI ano skok na 1120
1100 Hatiz1® - kdv: ne zvétiani h a

1118 GOTC 1812 | - opakovanani postusu

1128 MAT A=A+P . p#iEtuni oprav k paramet.
1130 GOTD S8 - a skokx na daldi iteraci

Filreani programy pro Fesiani regresnich ﬁlﬂh ﬁﬂ.vrinaﬁuji_nik-

ktery¥ymi nedostatky., jako HIPF..

- wioZenid data se nau:hnvi;aji; ;ln pfimn s Zabuduili dao sium

- v pripade pol. regress nldnvnluji'vvnlchat nékterd £lany

- nepn:krtuji mmirodatné odchylky Fafl-!trﬁ

- nedovoluji transformovat vioieni data

Zainénd nedostatky lze nalézt i v sof twaru takovée Firmy,iakao HP.
Disledkaa toho ﬁﬂut-u pofitacl pouiivail koupeny drahy sn-Ft—-.
ware Je kratce, nef jinu schopni vytvorit =i viastni, kterj by
1dpe vyhov®l jwmjich Pﬁ!lﬂivkﬁq.

Bahea dlouholet® praxe s regresnisi vipodty ﬁsnn navrhf pro—
totye unifur:ilnihn irlﬂruinihn .Prngri-u. .ktjfi byl pPostupne
adaptovin na 7 trF-ch-PnEitIEﬁ (HP9B3BA, HPFBZSA, ZXB1, IX Spec-
trum. IQ151, HFF345A, TNG) Fndll moinosti Jjsdnotlivich poditafd.
Tento program se vyznatujs niknlikl rysy -

1. je didslednd klicoving Pokud pofitaé nesi scinost rozdéleni.
programu do klidd, je Fizen prostfed. asi 19 ﬁli?eu_fIHHETtl

2. pri vutupu dat se dnta:ujn;.jt—li zacatek nebo Pnkraﬁnv}ni,
£im¥ dnvqiuje rozdifit ji existuiici soubor dat v pamdti
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dovoluje transformaci dat vioZenism 3 transforsadnich vztahds
PFO ¥, ¥ 4 XP#tnou y. Vypotet regrase srobihd « pouFitis
transformovanych srosénnych. Pro vystup tabuiky na tiskirnu
nebo obraziu na Ploktear je moino cyklicky minit refis pivoed-—
nich nebo transforsovanych proodnnych

typ polynomu e zaddvidn poltem parasetrd a jednatlivyei expo—
renty u propEnne X, pRipadné Fottem parametrd a prvnim expo—
nentew u tzZv. Pravidelngho polynoso

viastrni vypotet pouZivi disiedné vyiz powsany iterafni postup
pFri vystupu parametrd jcou uvidinrzi sanradatne odchylhky rara
metrd, dovolujici statistické testovéni isiish vyrnamnosti
pri vystupy tabulky Jscu kromé viofenych hodnot zobrazsny i
vypaltieneg, rordily a rozdily v 2, Dovoluie~li tp Sifka papiru
Jr uiitecna i orafickd znhra:;ﬂi rezidui Ffiln vudl;'tnhulkr
v¥stup viech moinych statistickyeh charsakteristik. sumy Ctver
cd ndchyiek, seérodatné adchylky a stFfedni relativni odchylky
graficky vystup na obrazovee nmebo nma plotteru sestivi z dota-
Zu na SCAFE a zvlakl kreslani os, ﬁnpi-u s, zakresleni bodd
ve zvolens velikoati a2 rvalenyam drubas rnatky a zakresleni

kfivky zvolenys druhessa €érv a zvolenys polftea primk. duekd

14, program davoiuie vviuwfovand odlehlych bodli {pomoci vah, ktsrd

isou nastaveny na P x phOvodni hodnotu 1) cof dovoluje i opé—
towngé wraceni vylounéereho bodu.

Takovy typ programu pro polynoaitckeou regresi lze povaiovat 2a

urfity nidrnak expertnino xystémt v oboru - regresniho  2pracavani

Eiperimentalnich dat, protoim pomkytnutim vEech Humerickych a

grafickych vistupdl dovoluje v dialogovém redimu tviréia zpdscbes

FPracovivat experimentilni data r neirdznéiSich obord.
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